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	 งครามใต้นํ้ายุคใหม่เป็นโอกาสและสิ่งท้าทายต่อกองทัพเรือ ในขณะที่การปฏิบัติการทางเรือของ

ประเทศต่าง ๆ ในอาเซียนกำ�ลังเปลี่ยนแปลงโดยเฉพาะสาขาการปราบเรือดำ�นํ้ากำ�ลังก้าวไปสู่ 

การทำ�สงครามใตน้ํา้ กองทพัเรอืในฐานะหนว่ยงานดา้นความมัน่คงของรฐัทีต่อ้งแบกรบัภาระในการรกัษาอธปิไตย 

ของชาตทิางทะเล จงึตอ้งเตรยีมการรบัมอืกบัการเปลีย่นแปลงดงักลา่วในอนาคตภายใตส้ภาวะทีข่ดีความสามารถ

ในการทำ�สงครามใต้น้ําของกองทัพเรือมีข้อจำ�กัด โดยจำ�เป็นต้องมีการวางรากฐานกำ�หนดโครงสร้างของหน่วย 

ให้สามารถสนับสนุนการทำ�สงครามใต้นํ้าของกองทัพเรือได้อย่างมีประสิทธิภาพทั้งการปฏิบัติการเชิงรุกและ 

ปฏิบัติการเชิงรับ สำ�หรับพื้นที่อ่าวไทยอันเป็นเส้นทางคมนาคมทางทะเลที่สำ�คัญของประเทศ และด้วยลักษณะ 

ทางกายภาพของอ่าวไทย กองทัพเรือสามารถประยุกต์ใช้แนวความคิด การปฏิเสธพื้นที่ใต้น้ําในอ่าวไทย  

(Undersea AD in The Gulf of Thailand) “เข้าได้ แต่ออกไม่ได้” เพื่อเตรียมพร้อมรับมือกับภัยคุกคาม 

ใต้นํ้าในอนาคต ทำ�ให้ฝ่ายตรงข้ามต้องยับยั้งชั่งใจในการส่งเรือดำ�นํ้าเข้ามาในพื้นที่อ่าวไทย เพราะเมื่อ 

เข้ามาแล้วยากที่จะคาดหวังว่าจะได้ออกไป

ส
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	 การจัดหาเรือดำ�น้ําจากสาธารณรัฐประชาชนจีนของกองทัพเรือเป็นการเพิ่มโมเมนตัมในการ

รักษาความมั่นคงของประเทศท้ังในระดับยุทธศาสตร์ ยุทธการ และยุทธวิธี นอกจากนี้ยังจะส่งผลต่อการ 

ใช้กำ�ลังทางเรือของกองทัพเรือในอนาคต ซ่ึงในช่วงเวลาที่ผ่านมา แนวความคิดการใช้กำ�ลังทางเรือของ 

กองทัพเรือ รวมถึงการฝึกทางยุทธวิธีและการศึกษาในหลักสูตรต่าง ๆ ครอบคลุมสามสาขาหลัก 

ของการปฏิบัติการทางเรือ ได้แก่ การรบผิวนํ้า (Anti Surface Warfare) การป้องกันภัยทางอากาศ  

(Anti Air Warfare) และการปราบเรือดำ�นํ้า (Anti Submarine Warfare) แต่การจัดหาเรือดำ�น้ํา 

ดังกล่าวทำ�ให้แนวความคิดการใช้กำ�ลังทางเรือ การฝึกทางยุทธวิธีและการศึกษาในหลักสูตรต่าง ๆ  

ของกองทัพเรือต้องเปลี่ยนแปลงจากแนวคิดสงครามปราบเรือดำ�นํ้าไปสู่การทำ�สงครามใต้นํ้า 

(Undersea Warfare) ซ่ึงในบทความน้ีจะได้ย้อนถึงจุดเริ่มต้นของสงครามใต้นํ้านั่นคือ ความเป็นมา 

ของเรอืดำ�นํา้ในฐานะตวัแสดงหลกัในสงครามใตน้ํา้ และววิฒันาการของสงครามใตน้ํา้ตัง้แตย่คุสงครามโลก

จนถึงปัจจุบัน เพื่อท่ีท่านผู้อ่านจะได้เข้าใจแนวโน้มของสงครามใต้ทะเลในอนาคต อันมีข้อพิจารณา 

ที่เกี่ยวข้องต่าง ๆ และสุดท้ายเป็นการตอบคำ�ถามว่า “กองทัพเรือจะเข้าสู่ยุคแห่งสงครามใต้นํ้าอย่างไร 

และมีแนวทางการทำ�สงครามใต้นํ้าในอ่าวไทยอย่างไร” 

บทนำ�

ความสำ�คัญของเรือดำ�นํ้า

	 เรือดำ�น้ําเป็นยุทโธปกรณ์ท่ีทรงพลังอำ�นาจมากที่ สุดเท่าที่มนุษย์ได้สร้างขึ้น ขีปนาวุธ 

ทางยุทธศาสตร์ข้ามทวีป (Ballistic Missile) ที่ติดตั้งในเรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ สามารถให้อำ�นาจ 

การยิง (Fire Power) เหนือกว่าอำ�นาจการยิงโดยรวม 

ของกำ�ลังรบต่าง ๆ ในยุคสงครามโลกครั้งที่ ๒ รวมกัน  

เรือดำ�นํ้าได้แสดงบทบาทสำ�คัญในช่วงสงครามโลก 

ครั้งที่ ๑ และ ๒ สงครามเย็น และในช่วงยุคโลกาภิวัตน์ 

ถ้าหากพิจารณาการก่อกำ�เนิดของมหาอำ�นาจในภูมิภาค

ต่าง ๆ แล้ว จะเห็นได้ชัดเจนว่าล้วนมีพลังแห่งความเงียบ

คือเรือดำ�นํ้าเป็นยุทโธปกรณ์ทางทหารที่แสดงบทบาท 

ที่สำ�คัญยิ่ง
	

	

	 คุณลักษณะเด่นของเรือดำ�น้ําคือล่องหนซึ่งสัมพันธ์กับเป้าหมายการสร้างเรือดำ�นํ้าในครั้งแรก 

คือความต้องการซ่อนพลาง การปฏิบัติภารกิจที่ไม่ต้องการเปิดเผย การเดินทางไปในที่ที่เรือผิวนํ้า 

ไม่สามารถไปได้ และการโจมตีโดยปราศจาก 

การแจ้งเตือน เรือดำ�นํ้าถือว่าเป็นศัตรูกับเรือ 

ผิวนํ้า อาศัยการไม่ถูกตรวจพบจากฝ่ายตรงข้าม 

(การซ่อนพลางใต้นํ้า) มาสร้างความแข็งแกร่ง 

ให้แก่ตน ในขณะที่เรือบรรทุกเครื่องบินสร้างความ

แข็งแกร่งจากระยะสายตาที่กว้างไกล การมองเห็น 

การพิสูจน์ทราบ (การใช้อากาศยานลาดตระเวน 

ค้นหา โจมตี) เรือบรรทุกเครื่องบินสามารถแสดง
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แสนยานภุาพในนา่นนํา้ทีม่คีวามขดัแยง้ การแสดงกำ�ลังหรอืการแสดงออกโดยมคีวามหมายในเชงิสัญลักษณ ์

เพื่อให้การสนับสนุนฝ่ายใดฝ่ายหน่ึง เช่น การจอดเรือแวะเยี่ยมเมืองท่าต่าง ๆ เป็นต้น ซึ่งสวนทางกับ 

การปฏิบัติภารกิจของเรือดำ�นํ้าอันเป็นสิ่งที่มีความลึกซ้ึงมากกว่า เรือดำ�น้ําสามารถซ่อนพลางอยู่ในพื้นที่ 

ที่มีสถานการณ์ไม่ปกติ เพื่อเฝ้าสังเกตการณ์ หรือสร้างแรงกดดันโดยไม่จำ�เป็นต้องปรากฏตัว และ 

ในความเป็นจริงการไม่ปรากฏตัวของเรือดำ�นํ้าสามารถบอกเป็นนัยว่าเรือดำ�นํ้าอยู่ในพื้นที่นั้นหรือไม่อยู่ 

ในพื้นที่นั้นก็ได้ แต่ให้ผลกระทบทางจิตวิทยาต่อฝ่ายตรงข้าม เช่น กรณีสื่อรัสเซียเปิดเผยว่าเรือดำ�นํ้า 

พลังงานนิวเคลียร์ชั้นอากุลา (Akula Class) ไปปรากฏตัวใกล้ ๆ ชายหาดฐานทัพของสหรัฐฯ โดยที่ไม่ถูก 

ตรวจพบจากกองทัพสหรัฐฯ
๑
 ทำ�ให้เรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ของสหรัฐฯ และอังกฤษ ต้องมีการฝึกซ้อม

ร่วมกันที่มหาสมุทรอาร์กติกในเวลาต่อมา
๒
 ทั้งหมดน้ีล้วนแสดงให้เห็นผลกระทบทางจิตวิทยาที่เกิดขึ้น 

จากเรือดำ�นํ้า

	 ค ว า ม ส า ม า ร ถ ใ น ก า ร ซ่ อ น

พลางของเรือดำ�น้ําดังกล่าวได้สร้างความ

หวาดหวั่นแฝงไว้ด้วยความไม่มั่นใจในหัวใจ

ของฝ่ายตรงข้าม ทำ�ให้ฝ่ายตรงข้ามต้อง

ใช้ทรัพยากรจำ�นวนมากเพื่อที่จะไล่ล่า 

เรือดำ�นํ้าซึ่งตนเองไม่แน่ใจว่าเรือดำ�น้ําน้ัน 

อยู่ ในพื้นที่ปฏิบัติการหรือไม่ หรือบาง

ครั้งเป็นเหตุให้ฝ่ายตรงข้ามต้องละท้ิงพื้นท่ีปฏิบัติการเพื่อความปลอดภัย ตัวอย่างเช่น กรณีสงคราม

ฟอล์คแลนด์ในปี ค.ศ.๑๙๘๒ เมื่อเรือดำ�นํ้า HMS Conqueror ของราชนาวีอังกฤษ ได้จมเรือลาดตระเวน  

ARA General Belgrano ของกองทัพเรืออาร์เจนติน่า ผลที่ตามมาจากเหตุการณ์ดังกล่าว ทำ�ให้กองเรือ

ของอาร์เจนติน่าเกือบทั้งหมดไม่ได้ออกจากท่า
๓
 

	 ในยุคปัจจุบันมหาอำ�นาจในภูมิภาคต่าง ๆ โดยเฉพาะประเทศที่ความเจริญทางเศรษฐกิจ 

ได้เสริมสร้างกำ�ลังรบรวดเร็ว ทำ�ให้เกิดการพัฒนาอาวุธ เทคโนโลยีทางทหาร และสะสมอาวุธมากขึ้น  

เพื่อเป็นหลักประกันด้านความม่ันคงของประเทศ จึงเป็นเหตุให้การเผชิญหน้ากับภัยคุกคามจากการ 

ปฏิเสธพื้นที่ การต่อต้านการเข้าถึง (Anti-Access/Area-Denial (A2/AD)) เพิ่มมากขึ้น สหรัฐฯ  

ได้ใช้จุดเด่นคือความเงียบของเรือดำ�นํ้าในการปฏิบัติการทั้งระดับยุทธการและยุทธวิธี โดยทำ�การ 

รวบรวมข่าวกรอง การขยายอำ�นาจจากทะเลสู่ฝั่งซึ่งเรือดำ�นํ้าสามารถชดเชยความเสียเปรียบ 

ทั้งทางภูมิศาสตร์และจำ�นวนกำ�ลังรบได้
๔
 ส่วนในระดับยุทธศาสตร์ขีดความสามารถในการซ่อนพลาง 

หรือความเงียบของเรือดำ�นํ้าเป็นองค์ประกอบสำ�คัญของการป้องปรามอาวุธนิวเคลียร์ (Nuclear  

Deterrence) ศัตรูสามารถท่ีจะกำ�หนดตำ�บลที่เป้าหมายสำ�คัญเพื่อการโจมตีด้วยอาวุธนิวเคลียร์ 

ระลอกแรก (Nuclear First Strike) เช่น ฐานปล่อยขีปนาวุธบนบกหรือสนามบิน ในขณะที่เรือดำ�นํ้า 

ติดตั้งขีปนาวุธติดหัวรบนิวเคลียร์ยังคงเป็นภัยคุกคามแห่งความหายนะในการตอบโต้การโจมตี และ 

เป็นภัยคุกคามที่ไม่ปรากฏตัวให้เห็น
๕
 สิ่งนี้จึงเป็นคำ�ตอบว่า ทำ�ไมสหรัฐฯ และสหราชอาณาจักร จึงได้ 

ติดตั้งขีปนาวุธติดหัวรบนิวเคลียร์ไว้ในเรือดำ�นํ้า
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	 เรือดำ�น้ําเป็นยุทโธปกรณ์ชนิดหน่ึงท่ีได้ถูกสร้างและปรับปรุงมาหลายครั้ง ย้อนหลังไปสมัย 

อเล็กซานเดอร์มหาราชท่ีหย่อนตัวเองลงไปในทะเลโดยใช้ถังแก้วขนาดใหญ่เพ่ือท่ีจะศึกษาระดับความลึก

แต่ เรือดำ�นํ้ าลำ�แรกที่ปฏิบัติการทางทหารคือ 

เรือ Turtle สร้างในปี ค.ศ.๑๗๗๕ โดยชาวอเมริกัน

ชื่อ David Bushnell ใช้ เรือลากเข้าสู่พื้นที่  

เป้าหมายเพ่ือทำ�การติดระเบิดใต้ท้องเรือฝ่ายตรง

ข้ามที่จอดอยู่ในท่าเรือ Turtle ถูกนำ�ไปใช้ใน

สงครามปฏวิตัอิเมรกิาในป ีค.ศ.๑๗๗๖ โดยพยายาม 

นำ�ระเบิดไปติดกับเรือรบอังกฤษท่ีช่ือ HMS Eagle 

ที่ New York Harbor แต่การปฏิบัติดังกล่าว 

ไม่ประสบความสำ�เร็จเพราะไม่สามารถเจาะ 

ท้องเรือรบอังกฤษได้ เนื่องจากท้องเรือทำ�ด้วยโลหะ จึงไม่สามารถยึดตรึงระเบิดติดเข้ากับท้องเรือ 

เป้าหมายได้ อีกทั้งประสบปัญหาอากาศที่ใช้หายใจ เรือ Turtle ได้จมพร้อมเรือบรรทุกในปีเดียวกัน
๖

	 เรือดำ�นํ้ามีการพัฒนาอย่างต่อเนื่องโดยที่ผ่านมาใช้การขับเคลื่อนด้วยแรงงานคนเป็นหลัก 

จนกระทั่งในปี ค.ศ.๑๘๖๓ ฝรั่งเศสได้ปล่อยเรือดำ�น้ัา Plangeur ซ่ึงเป็นเรือดำ�น้ําที่มีการพัฒนา 

ระบบขับเคล่ือนเป็นระบบแมคคานิค 

โดยการใช้อากาศอัด และมีการติดตั้ง

ตอรป์โิดฉมวกเปน็อาวธุ
๗
  ในป ีค.ศ.๑๘๖๔  

สเปนไดส้รา้งเรอืดำ�นํา้ลำ�แรกทีข่บัเคล่ือน

ด้วยเครื่องจักรไอนํ้า โดยใช้พลังงาน 

จากถา่นหนิเมือ่อยูบ่นผิวนํา้ และปฏิกริยิา

เคมี Zinc Manganese Dioxide and 

Potassium Chlorate ในขณะอยูใ่ตน้ํา้ 

และในปี ค.ศ.๑๘๗๙ George Garrett  

[UK] ได้สร้างเรือดำ�นํ้า Resurgam โดยระบบขับเคลื่อนบนผิวนํ้าใช้เครื่องไอนํ้าและใต้นํ้าใช้ไอนํ้าอัด
๘
 

	 ระบบขับเคลื่อนของเรือดำ�นํ้าที่ใช้ไฟฟ้าเริ่มต้นเมื่อสเปนได้ต่อเรือดำ�นํ้า Peral ในปี ค.ศ.๑๘๘๖ 
ซึ่งเป็นเรือดำ�นํ้าลำ�แรกที่ใช้แบตเตอรี่ สามารถยิง
ตอร์ปิโดขณะอยู่ใต้นํ้า และเป็นเรือดำ�นํ้าลำ�แรก 
ที่มีระบบการเดินเรือขณะใต้นํ้าที่เชื่อถือได้

๙
 และ 

ในป ีค.ศ.๑๘๙๘ ฝรัง่เศสไดต้อ่เรอื Narval สามารถ
ปฏิบัติงานในทะเลได้จริง ๆ ใช้ได้ทั้งการปฏิบัติการ
เชิงรุกและรับ บนแนวความคิดท่ีเป็นพื้นฐานของ 
เรือดำ�นํ้าคือ “เรือตอร์ปิโดท่ีดำ�นํ้าได้” โดยใช้ 
เครื่องไอนํ้าเป็นระบบขับเคลื่อนบนผิวน้ํา (ใช้เวลา
เตรียมดำ� ๑๐ – ๑๕ นาที) และการเคลื่อนที่ใต้นํ้า

การปรากฏตัวของเรือดำ�นํ้า
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ใช้มอเตอร์ไฟฟ้า
๑๐

 จนกระทั่งราว ๆ ปี ค.ศ.๑๙๐๐ สหรัฐฯ อังกฤษ และญี่ปุ่น ได้ขึ้นประจำ�การเรือดำ�นํ้า

ของตนโดยใชร้ปูลกัษณะทีม่พีืน้ฐานการออกแบบจากวศิวกรชาวไอรชิชือ่  John Holland ซึง่ใชเ้ครือ่งยนต ์

Gasoline เป็นระบบขับเคลื่อนในขณะเคลื่อนท่ีบนผิวนํ้าและเมื่อดำ�นํ้าจะใช้มอเตอร์ไฟฟ้า
๑๑

 เรือดำ�นํ้า 

ตามแบบของ John Holland เป็นสิ่งที่ทำ�ให้มนุษย์ได้ประจักษ์ว่าเรือดำ�นํ้าได้ปรากฏขึ้นมาแล้ว

โครงสร้างเรือดำ�นํ้า

	 ส่วนประกอบท่ีสำ�คัญของเรือดำ�น้ําคือตัวเรือทนกำ�ลังดัน (Pressure Hull)
๑๒

 ซึ่งมีลักษณะ 

รูปทรงกระบอกปิดผนึก ภายในแบ่งพื้นท่ีเป็นส่วน ๆ โดยส่วนหนึ่งสำ�หรับกำ�ลังพลประจำ�เรือและ 

อีกส่วนหนึ่งสำ�หรับปล่อยนํ้าทะเลเข้ามาเพื่อทำ�การดำ�ไปสู่ใต้นํ้า พื้นที่ภายในสำ�หรับกำ�ลังพลประจำ�เรือ

ประกอบไปด้วย ส่วนที่อยู่อาศัย ส่วนควบคุม ส่วนเครื่องยนต์และส่วนอาวุธ

	 ส่วนภายนอกคือเปลือกเรือหรือโครงสร้างเสริม ซึ่งห่อหุ้มตัวเรือเพื่อทำ�ให้ตัวเรือมีความราบเรียบ

และเป็นรูปทรงอุทกพลศาสตร์ (Hydrodynamic Shape) อันจะทำ�ให้การแล่นใต้นํ้ามีประสิทธิภาพ 

และที่สำ�คัญคือการทำ�ให้เกิดความเงียบ ส่วนเปลือกเรือออกแบบมาให้น้ําสามารถเข้า-ออกได้สะดวก 

ในช่วงที่กำ�ลังดำ�และกำ�ลังจะขึ้นสู่ผิวน้ํา ส่วนที่ยื่นออกมาจากปลอกเรือคือ หอควบคุม
๑๓

 บริเวณนี้ 

เป็นพื้นที่ใช้ในการตรวจการณ์และมีสะพานเดินเรือเล็ก ๆ ให้กับผู้บังคับการเรือใช้ในการนำ�เรือขณะที่อยู่

บนผิวนํ้า และยังเป็นที่เก็บกล้องตาเรือ (Periscope) สายอากาศวิทยุ เสาเรดาร์ และเป็นช่องทางเข้า-ออก

ตามปกติของกำ�ลังพลประจำ�เรือ

	

	



นาวิกาธิปัตย์สาร
คลังปัญญา พัฒนาผู้นำ�

8

	 เรือดำ�น้ําแบบตัวเรือ ๒ ช้ัน จะใช้ 

ท่ีว่างระหว่างเปลือกเรือกับตัวเรือเป็นถังอับเฉา 

(Ballast Tank)
๑๔

 ซ่ึงจะห่อหุ้มอยู่รอบ 

ตัวเรือทนกำ�ลังดัน ท่ีด้านล่างจะเปิดเป็นช่องไว้ 

ส่วนด้านบนมีวาล์วควบคุม ในขณะดำ�วาล์ว

จะเปิดออกเพ่ือให้อากาศด้านในออกมา  

และนํ้าจะไหลเข้าไปจากด้านล่าง ทำ�ให้เรือ

มีนํ้าหนักพอที่จะจม ในขณะที่ขึ้นสู่ผิวนํ้า 

วาล์วจะถูกปิดและอากาศจะถูกอัดเข้าไป 

เพื่อทำ�ให้เรือลอยขึ้นอีกครั้ง และถ้าหาก 

เป็นตัวเรือชั้นเดียวถังอับเฉาจะอยู่บริเวณ 

หัวเรือและท้ายเรือ นอกจากถังอับเฉายังมีถังทริม (Trim Tank) ใช้ในการปรับแต่งแรงลอยตัวของ 

เรือดำ�นํ้า (ปรับละเอียด) ให้เท่ากับศูนย์หรือไม่ก็ดำ�ลงหรือลอยขึ้น สำ�หรับการเล้ียวซ้ายหรือขวาจะใช้ 

หางเสือเช่นเดียวกับเรือผิวน้ํา และใช้ปีกท่ีหัวเรือและท้ายเรือซึ่งเรียกว่า Hydroplane
๑๕

 ในการปรับมุม 

ให้เรือมีอาการเชิดขึ้นหรือลง เพื่อช่วยในการดำ�หรือการขึ้นสู่ผิวนํ้า

	 ในขณะท่ีภายในตัวเรือทนกำ�ลังดันคือแหล่งพลังงานต่าง ๆ ของเรือโดยในช่วงต้นของศตวรรษ 

ที ่๒๐ การแลน่บนผวินํา้จะใชร้ะบบเครือ่งยนตด์เีซลและใชไ้ดนาโมชารจ์แบตเตอรีแ่บบตะกัว่กรดขนาดใหญ่

ไปพรอ้มกนั และเมือ่แลน่ใตน้ํา้จะใชพ้ลงังานจากแบตเตอรีไ่ปขบัเคลือ่นมอเตอรไ์ฟฟา้เพือ่หมนุเพลาใบจกัร 

และนี่คือการรวมส่วนต่าง ๆ ขั้นพื้นฐานที่เปลี่ยนเรือดำ�นํ้าไปเป็นนักล่าแห่งความตาย ในห้วงสงครามโลก

ครั้งที่ ๑ และ ๒ เรือดำ�นํ้าได้กลายเป็นความน่าสะพรึงกลัวที่มองไม่เห็นและเป็นจุดเริ่มต้นของวิวัฒนาการ

สงครามใต้นํ้า การพัฒนาเทคโนโลยีและหลักนิยมที่ต่อเนื่องยาวนานจนถึงปัจจุบันและในอนาคต

	

	

วิวัฒนาการของสงครามใต้นํ้า (ยุคสงครามโลกครั้งที่ ๑ และ ๒)

	 กองทัพสหรัฐฯ ได้นิยามสงครามใต้น้ําไว้ว่า “สงครามใต้น้ํา คือการปฏิบัติการเพื่อสถาปนา 

ความได้เปรียบทางการรบในสภาวะแวดล้อมใต้นํ้า ซึ่งส่งผลให้กำ�ลังฝ่ายเราสามารถปฏิบัติการ 

ได้อย่างเต็มศักยภาพ และปฏิเสธการใช้ระบบใต้น้ําและอาวุธอย่างมีประสิทธิภาพของฝ่ายตรงข้าม  

ประกอบด้วยการปฏิบัติการของเรือดำ�น้ําท้ังเชิงรุกและเชิงรับ การปราบเรือดำ�น้ํา และการปฏิบัติการ

สงครามทุน่ระเบดิ”
๑๖

 ดงันัน้เพือ่ความเขา้ใจวา่สงครามใตน้ํา้ในอนาคตจะเปล่ียนแปลงเชน่ไร จงึขอทบทวน

วิวัฒนาการของสงครามใต้นํ้าในอดีตที่ผ่านมา โดยเริ่มจากสมัยสงครามโลกครั้งที่ ๑
๑๗

 ซึ่งเป็นครั้งแรก 

ท่ีสงครามใต้น้ําปรากฏข้ึนในขณะท่ี 

การวางทุ่นระเบิดและการกวาดทุ่นระเบิด

มีอายุยาวนานมากกว่าโดยเกิดมาพร้อม

กับการใช้เรือ สงครามใต้น้ําในสมัยแรก

เป็นการปฏิบัติการทางทหารที่สำ�คัญ

ครอบคลุมทั้งการโจมตีและการป้องกัน 

ประเทศคู่ขัดแย้งในสงครามเร่ิมมีการ 

ใช้เรือดำ�นํ้าอย่างกว้างขวางเพื่อโจมตี

การลำ�เลียงขนส่งภาคพลเรือนและใน

บางโอกาสโจมตีเรือรบ ผลกระทบจาก 
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พลังอำ�นาจของเรือดำ�น้ํา ทำ�ให้ยุทธศาสตร์และกลยุทธ์ทางเรือเปลี่ยนแปลงไปอย่างสมบูรณ์ การโจมตี 

ของเรือดำ�นํ้าเป็นแรงผลักดันให้เกิดกองเรือปราบเรือดำ�น้ําขึ้นมาเพื่อค้นหา ไล่ล่า ทำ�ลายเรือดำ�น้ํา และ

เป็นกำ�ลังรบทางเรือที่สำ�คัญที่สุดที่ต้องปรากฏตัวให้เห็นในทุกปฏิบัติการทางเรือ ถ้าปราศจากเรือไล่ล่า 

และทำ�ลายเรือดำ�น้ําจะทำ�ให้กองเรือท่ีเหลือไม่กล้าออกจากท่าเรือ และนี่คือการเริ่มต้นของการ 

หลบซ่อน-การค้นหา การแข่งขันกันระหว่างเรือดำ�นํ้ากับกองเรือปราบเรือดำ�นํ้า ในศตวรรษหลังสงคราม 

การแข่งขันนี้ได้วิวัฒนาการผ่านห้วงเวลาท่ีแตกต่างกัน ซึ่งแต่ละห้วงเวลาสามารถจำ�แนกได้จากวิธีการ 

ตรวจจับที่โดดเด่นในสงครามปราบเรือดำ�นํ้า

	 ในสงครามโลกครั้งที่ ๑ และ ๒
๑๘

 

การแข่งขันซ่อนหาและค้นหาระหว่างเรือดำ�น้ํา

กับกองเรือปราบเรือดำ�นํ้าส่วนใหญ่จะเกิด 

บนผิวนํ้า โดยมีการแพร่คลื่นวิทยุและเรดาร์ 

เป็นปัจจัยหลักในการค้นหาและหลบซ่อน 

เรือดำ�นํ้าในยุคสงครามโลก มีความเร็วตํ่า 

และมีข้อจำ�กัดในการตรวจการณ์ โดยสามารถ

ตรวจการณ์ได้ระยะใกล้ด้วยสายตา เรือดำ�น้ํา

ต้องการข้อมูลเป้าหมายหรือการนำ�ทางไปสู่

ขบวนเรือสินค้าผ่านการสื่อสารทางวิทยุจาก

สถานีฝั่งหรือเรือดำ�น้ําอื่น ๆ การสื่อสารน้ี

อาจจะถูกดักรับและถอดรหัสจากกองเรือปราบเรือดำ�นํ้า ซึ่งหมายถึงคำ�สั่งหรือรายงานจากเรือดำ�นํ้าหรือ 

การระบุตำ�บลท่ีเรือดำ�น้ําท่ีส่งข่าวโดยใช้อุปกรณ์หาทิศความถี่สูง นอกจากนี้เรือดำ�นํ้าในสมัยสงครามโลก 

ทั้งสองครั้งยังเสี่ยงต่อการถูกตรวจการณ์ทางทัศนะและเรดาร์ เพราะเรือดำ�นํ้าในยุคนั้นใช้เวลาส่วนใหญ่ 

อยู่บนผิวนํ้าเพื่อใช้เครื่องยนต์ดีเซล ชาร์จแบตเตอรี่ เพิ่มความเร็วการเดินทาง และการระบายอากาศ 

ดำ�นํ้าได้ ๑ - ๒ วัน จึงทำ�ให้เรือดำ�นํ้าเป็นเสมือนเรือผิวนํ้าที่ดำ�นํ้าได้มากกว่าเรือดำ�นํ้าที่แท้จริง

	 การแข่งขันระหว่างการหลบซ่อนและการค้นหาในสงครามโลกครั้งที่ ๒ เป็นจุดเริ่มต้น 

ของวงรอบการเปลี่ยนแปลงและการต่อต้านการเปลี่ยนแปลง เมื่อกองเรือปราบเรือดำ�นํ้าพัฒนาวิธีใหม่ 

ในการค้นหาเรือดำ�นํ้า เรือดำ�นํ้าจะตอบโต้โดยการพัฒนาวิธีการใหม่เพื่อการหลบหนีการตรวจจับ 

เช่น เรือดำ�นํ้าใช้อุปกรณ์ดักรับเตือนสัญญานเรดาร์
๑๙

 (Radar-Warning Receivers : RWR) 

เพื่อป้องกันการถูกตรวจจับจากเรดาร์ของเรือผิวน้ํา กองเรือปราบเรือดำ�น้ําตอบโต้โดยการใช้เรดาร์ที่มี 

ความถี่สูงกว่า มีประสิทธิภาพดีกว่า และ 

RWR ของเรือดำ�นํ้าไม่สามารถดักรับได้

ทันทีท่ีเรือดำ�น้ํารู้ว่าถูกตรวจจับโดยเรดาร์ 

ที่มีความถี่ใหม่ เรือดำ�นํ้าจะพัฒนา RWR  

รุ่นใหม่เข้ามาชดเชย เช่นเดียวกันเม่ือฝ่ายหน่ึง

รู้ว่าการสื่อสารถูกถอดรหัสได้ ก็จะพัฒนา

รหัสใหม่ออกมาเพื่อรักษาความปลอดภัย 

ในการประสานการปฏบิตั ิซึง่จะเปน็วงรอบ

ซํ้า ๆ จนกระทั่งสงครามสิ้นสุด 
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	 แม้ว่าการแข่งขันระหว่างการค้นหา

และการซ่อนพลางในสงครามโลกท้ัง ๒ คร้ัง 

กองกำ�ลังปราบเรือดำ�น้ําได้ใช้ความได้เปรียบ

จากคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าอย่างเต็มศักยภาพ 

ถึงกระนั้นก็ไม่สามารถจมเรือดำ�น้ําข้าศึก

ได้จำ�นวนมาก จนกระท่ังตอนปลายของ

สงครามจำ�นวนเรือสินค้าท่ีถูกโจมตีจาก 

เรือดำ�น้ําลดลงในระยะสัน้ เนือ่งจากการทุม่เท

ในสงครามปราบเรือดำ�นํ้าได้เริ่มขึ้น และ

สงครามปราบเรือดำ�นํ้าได้ปรับเปลี่ยนเป้าหมาย จากการมุ่งไปที่การทำ�ลายเรือดำ�น้ํา เป็นความพยายาม 

ที่จะลดประสิทธิภาพของเรือดำ�นํ้าโดยทำ�ให้การเข้าสู่พื้นที่ลาดตระเวนของเรือดำ�น้ําช้าลง ป้องกันไม่ให้ 

เรือดำ�นํ้าเข้าสู่ตำ�บลที่ใช้อาวุธและทำ�ลายการประสานการปฏิบัติในการโจมตีเป้าหมายของเรือดำ�น้ํา  

นั่นคือการแสวงประโยชน์จากข้อด้อยที่มีอยู่ในธรรมชาติของเรือดำ�น้ํา ได้แก่ ความเร็วตํ่า ขาดระบบ 

ป้องกันตนเอง และไม่สามารถประเมินประสิทธิภาพของอาวุธที่กำ�ลังเข้าหาตนได้อย่างรวดเร็ว 

ดังนั้นการโจมตีของหน่วยปราบเรือดำ�น้ําแม้ไม่ประสบความสำ�เร็จ แต่สามารถผลักดันให้เรือดำ�นํ้า 

ต้องหลบหนีและสูญเสียความริเริ่มหรือทำ�ให้ตรวจพบเรือดำ�นํ้าได้ง่ายขึ้น เพื่อให้หน่วยปราบเรือดำ�นํ้า 

ทำ�การโจมตีซํ้า

	 การทำ�สนอเกิล (Snorkel)
๒๐ ได้ทำ�ให้การแข่งขันระหว่างการค้นหาและการซ่อนพลาง 

หยุดชะงักเป็นครั้งแรก การปรับปรุง RWRs และการสื่อสารที่เรียกว่า “Burst”
๒๑

 ซึ่งทำ�ให้ช่วงการสื่อสาร

ของเรือดำ�น้ําส้ันลง ขีดความสามารถต่าง ๆ  

ที่ได้รับการพัฒนาเหล่าน้ีทำ�ให้เรือดำ�น้ํา

เยอรมัน เช่น Type XXI สามารถดำ�อยู่ 

ใต้นํ้าลดความเสี่ยงจากการถูกตรวจจับ

ด้วยเรดาร์ในขณะสนอเกิลถือว่าเป็นการ

สิ้นสุดการแข่งขันระหว่างเรือดำ�นํ้ากับ

หน่วยปราบเรือดำ�นํ้ า  ในด้านการใช้  

ความไดเ้ปรยีบจากคลืน่แมเ่หลก็ไฟฟา้ อยา่งไรกต็าม เรอืดำ�นํา้ไมส่ามารถแสวงประโยชนจ์ากความไดเ้ปรยีบ

ดังกล่าวเพื่อเพิ่มจำ�นวนของเรือจนกระทั่งสิ้นสุดสงคราม

	 หลังสงครามโลกครั้งที่ ๒ กองทัพเรือของประเทศต่าง ๆ ได้ดำ�เนินความพยายามอย่างต่อเนื่อง 

ในการใช้โซนาร์ปราบเรือดำ�น้ํา ในขณะท่ีเรือดำ�นํ้าได้แสดงให้เห็นถึงขีดความสามารถในการหลบซ่อน 

นั่นคือ ความเงียบจนยากที่โซนาร์พาสซีฟจะรับเสียงได้เมื่อใช้แบตเตอร์รี่ในขณะที่เดินทางใต้นํ้า 

และเมื่อทำ�การสนอเกิลเสียงรบกวนที่แพร่ออกไปบนผิวนํ้าไม่มีหรือมีแต่ดูคล้ายเสียงเครื่องยนต์ดีเซล 

ของเรือผิวนํ้า โซนาร์แอคทีฟค่อนข้างจะมีประสิทธิภาพในการตรวจจับเรือดำ�นํ้าที่ปฏิบัติการอยู่ 

ที่ระดับความลึกไม่มาก เช่น ขณะสนอเกิล แต่ระยะตรวจจับใกล้เน่ืองจากการสูญเสียพลังงาน 

จากการที่เสียงเดินทางไป-กลับระหว่างเรือดำ�นํ้ากับเครื่องโซนาร์ที่ติดตั้งกับเรือปราบเรือดำ�นํ้า
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	 ณ จุดนี้ต้องสร้างความแตกต่างระหว่างคำ�ว่า “เรือดำ�นํ้า (Submarine)” และ “เรือที่สามารถ

อยู่ใต้นํ้าได้ (Submersible)” เรือดำ�นํ้าคือยานที่ปฏิบัติงานใต้นํ้าและจะโผล่ขึ้นสู่ผิวนํ้าในบางโอกาส 

ซึ่งคือช่วงเวลาท่ีกำ�ลังออกและกลับเข้าท่าเรือ เรือดีเซลไฟฟ้าทั่วไปไม่มีคุณสมบัติดังกล่าว เป็นเพียง 

เรือที่วิ่งบนผิวนํ้าและจะดำ�นํ้าเมื่อจะเข้าโจมตีหรือหลบหนีการโจมตี การเดินเรือเมื่ออยู่ ใต้นํ้า 

ต้องพึ่งพาแบตเตอร่ีเป็นแหล่งพลังงานท้ังหมด และเม่ือทำ�การปิดฝาช่องทางเข้า-ออกเรือทำ�ให้ 

อากาศภายในเรือมีจำ�กัด ซ่ึงข้อจำ�กัดดังกล่าวทำ�ให้เรือสามารถอยู่ใต้น้ําได้ไม่เกิน ๔๘ ช่ัวโมง จนกระท่ัง 

ในยุคสงครามเย็น ความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีได้นำ�พาไปสู่การปฏิวัติของสงครามทางเรือและ 

ยุทธศาสตร์โลกที่ยังคงใช้อยู่จนกระทั่ง

ทุกวันนี้ 

	 เรือดำ� น้ํา ท่ีแท้จริงลำ�แรกคือ  

USS Nautilus
๒๒

 ต่อจากอู่ ต่อ เรือ  

Electric Boat Shipyard ท่ีเมือง กรอตัน 

รัฐคอนเนตทิคัต  ในปี  ค .ศ .๑๙๕๔ 

โดยเป็นเรือดำ� น้ําพลังงานนิวเคลียร์  

ลำ�แรกของโลกและเป็นการประยุกต์

ใช้พลังงานนิวเคลียร์ในทางปฏิบัติคร้ังแรก  

ซึ่ งหมายความว่า  USS Naut i lus 

สามารถอยู่ในทะเลได้นานนับปีโดยไม่

ต้องมีการเติมเช้ือเพลิงและไม่ต้องการ

อากาศเพ่ือสร้างพลังงานการพัฒนา

ระบบขับ เคลื่ อนอย่ า งก้ าวกระโดด

ได้ทำ�ให้เกิดความก้าวหน้าในระบบสนับสนุนอ่ืน ๆ เช่นการผลิตออกซิเจนจากนํ้าทะเล และการ

กำ�จัดก๊าซคาร์บอนไดออกไซด์ การพัฒนาเคร่ืองทำ�น้ําจืดการออกแบบตัวเรือที่มีลักษณะเพรียว 

มีขนาดใหญ่และสะดวกสบายมากขึ้น 

ระยะเวลาปฏบิตักิารของเรอืดำ�นํา้ขึน้อยู่

กับปริมาณอาหารที่อยู่บนเรือและระยะ

เวลาที่ลูกเรือยังคงมีขวัญและกำ�ลังใจที่ดี

อันเนื่องมาจากการถูกกักอยู่ในท่อโลหะ

โดยปราศจากการเห็นแสงตะวัน

	    การปรากฏตัวของเรือดำ�นํ้า
นิวเคลียร์

๒๓
 ไม่ว่าจะดีหรือร้ายข้ึนอยู่กับ

มุมมองของแต่ละบุคคล ต้ังแต่เรือดำ�น้ํา
ไม่จำ�เป็นต้องโผล่ขึ้นมาที่ผิวนํ้า เรดาร์
และ เครื่ อ งบิ นลาดตระ เวนค้นหา 

แทบจะไม่มีประโยชน์ การท้ิงระเบิดลึก 

	

	
เรือ USS Nautilus

	

เรือดำ�นํ้าที่แท้จริงและการแข่งขันรอบใหม่ (ยุคสงครามเย็น)
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ไมม่ผีลตอ่เรือดำ�นํา้นวิเคลยีรเ์พราะเรอืดำ�นํา้นวิเคลียรส์ามารถดำ�ไดลึ้กและหนกีารโจมตไีด ้การหลบอยูน่ิง่ ๆ   

ของ USS Nautilus ใต้นํ้าแข็งขั้วโลกมีนัยสำ�คัญ นั่นคือที่เรือดำ�นํ้าสามารถซ่อนตัวและรอเวลาภายใต้ 

ชั้นนํ้าแข็งที่หนา การเปลี่ยนแปลงดังกล่าวทำ�ให้คู่มือการทำ�สงครามปราบเรือดำ�น้ํากว่าครึ่งต้องถูก 

ละทิ้งไป ในขณะท่ีสงครามเย็นยังคงดำ�เนินการต่อไป เรือดำ�นํ้าได้มีการพัฒนาอย่างรวดเร็ว ตัวเรือ 

ได้ออกแบบตามลักษณะอุทกพลศาสตร์เพื่อให้เรือดำ�นํ้ามีความเร็วมากที่ สุดและมีเสียงออกมา 

น้อยที่สุด การคำ�นวณตำ�บลที่ของเรือดำ�นํ้าโดยประมาณและการส่องกล้องเพื่อคำ�นวณเส้นรุ้งเส้นแวง 

ได้ปูทางไปสู่ระบบเดินเรือด้วยแรงเฉื่อยและระบบหาที่เรือด้วยดาวเทียม (Inertial And Satellite  

Navigation) เรือดำ�น้ําจะฟังสัญญานเตือน (Alert Signal) ที่ใช้ย่านความถี่วิทยุที่ตํ่าเป็นพิเศษ  

ก่อนที่โผล่ขึ้นสู่ระดับความลึกกล้องตาเรือ (Periscope Depth) เพื่อติดต่อกับหน่วยเหนือโดยใช้ 

วิทยุหรือดาวเทียม อย่างไรก็ตาม ในช่วงแรกของการฝึกร่วมกับเรือดำ�นํ้านิวเคลียร์ กองทัพเรือสหรัฐฯ  

พบว่าเรือดำ�นํ้านิวเคลียร์มีจุดอ่อนที่ไม่คาดคิดนั่นคือเสียงรบกวนที่เกิดขึ้นอย่างต่อเนื่องจากเครื่องจักร

พลังงานนิวเคลียร์และกังหันไอน้ํา ซ่ึงสามารถตรวจจับได้ระยะไกลโดยโซนาร์พาสซีฟที่กองทัพเรือ 

พัฒนาขึ้นเพื่อการค้นหาเรือดำ�นํ้าดีเซลกองทัพเรือสหรัฐฯ รับเอาโซนาร์พาสซีฟเป็นอุปกรณ์หลัก 

ในการปราบเรือดำ�นํ้า ในขณะที่โซเวียตได้ใช้เรือดำ�นํ้านิวเคลียร์ปฏิบัติงานนอกน่านนํ้าของตน 

เป็นส่วนใหญ่ การแข่งขันระหว่างการค้นหาและการซ่อนพลางระหว่างเรือดำ�นํ้ากับหน่วยปราบเรือดำ�นํ้า

รอบใหม่ได้เริ่มขึ้น ครั้งนี้เป็นการใช้ความได้เปรียบจากโซนาร์พาสซีฟ
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	 กองทัพเรือสหรัฐฯ เริ่มใช้ประโยชน์จากคุณลักษณะโซนาร์พาสซีฟโดยการสร้างโปรแกรม 

การทำ�ให้เงียบ (Sound-Silencing Program) สำ�หรับเรือดำ�น้ํานิวเคลียร์สหรัฐฯ และวางโครงข่าย 

ระบบดักฟังเสียงใต้นํ้า
๒๔

 (Sound Surveillance System : SOSUS) นอกชายฝั่งสหรัฐฯ และ 

จุดโช๊คพ้อยระหว่างสหภาพโซเวียตกับทะเลเปิด ความพยายามน้ีทำ�ให้เกิดแนวความคิดในการปฏิบัติ 

ที่ใช้ตั้งแต่ช่วงต้นทศวรรษท่ี ๑๙๖๐ จนถึงปลายทศวรรษที่ ๑๙๗๐ คือการใช้ SOSUS เครื่องบิน 

ลาดตระเวน และเรอืดำ�นํา้ตดิตามรอ่งรอยของเรอืดำ�นํา้นวิเคลียรข์องโซเวยีตและเตรยีมพรอ้มทีโ่จมตตีลอด

เวลาที่เรือดำ�นํ้าเหล่านี้ปฏิบัติการ

	 ในกลางทศวรรษที่ ๑๙๗๐ แนวคิดการปราบเรือดำ�นํ้าของสหรัฐฯ ซึ่งมีพื้นฐานมาจาก 

ความได้เปรียบด้านความเงียบของเรือดำ�นํ้าสหรัฐฯ ได้ถูกสั่นคลอน เมื่อผู้นำ�โซเวียตได้ทราบว่า 

เรือดำ�น้ําของโซเวียตมีจุดอ่อนคือเสียงรบกวนท่ีแพร่ออกมา โดยแหล่งข่าวมาจากสายลับ John Walker
๒๕ 

และต่อมาโซเวียตได้รับเทคโนโลยีที่ทำ�ให้เรือดำ�น้ํามีความเงียบ เทคโนโลยีดังกล่าวทำ�ให้เรือดำ�น้ํา 

โซเวียต ชั้น Akula และ Sierra มีความเงียบเทียบเท่าเรือดำ�นํ้าของสหรัฐฯ
๒๖

 ดังนั้นกำ�ลังที่ใช้ 

ในการปราบเรือดำ�น้ําของสหรัฐฯ ไม่สามารถที่จะติดตามเรือดำ�นํ้าโซเวียตได้อย่างต่อเนื่อง และ 

แนวความคิดในการทำ�ลายเรือดำ�นํ้าโซเวียตตั้งแต่จุดเริ่มต้นของความขัดแย้งไม่สามารถใช้ได้อีกต่อไป

	 ในช่วงทศวรรษท่ี ๑๙๘๐ กองทัพเรือสหรัฐฯ ได้แก้ไขสถานการณ์ดังกล่าว โดยนำ�แนวทางใหม่ 

มาใช้ ซึ่งเป็นการประยุกต์บทเรียนจากสงครามโลกครั้งที่ ๑ และ ๒ โดยกองทัพเรือสหรัฐฯ ได้ปรับเปลี่ยน
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เป้าหมายจากความพยายามวางแผน 

จมเรือดำ�นํ้าโซเวียต ไปสู่การให้ความ

สำ�คัญกับการลดประสิทธิภาพในการ

ปฏิบัติภารกิจของเรือดำ�น้ําโซเวียต
๒๗

  

โดยเรือดำ�นํ้าโจมตีพลังงานนิวเคลียร์ 

(SSNs) ของสหรัฐฯ จะไปวางกำ�ลัง 

อยู่ใกล้รัสเซียเพื่อคอยค้นหาเรือดำ�นํ้า

ติดขีปนาวุธข้ามทวีปพลังงานนิวเคลียร์ 

(SSBNs) ของโซเวียต รูปแบบการปฏิบัติการดังกล่าวจะผลักดันให้โซเวียตต้องเก็บเรือดำ�น้ําโจมตี 

พลังงานนิวเคลียร์ท่ีดีท่ีสุดไว้ในน่านน้ําโซเวียตเพื่อสำ�หรับการคุ้มกันเรือดำ�นํ้าติดขีปนาวุธข้ามทวีป 

พลังงานนิวเคลียร์มากกว่าท่ีจะใช้โจมตีกำ�ลังทางเรือของสหรัฐฯ ที่อยู่ในมหาสมุทรแอตแลนติกและ 

แปซิฟิก แนวทางดังกล่าวทำ�ให้สหรัฐฯ ต้องรับผิดชอบค่าใช้จ่ายที่มีมูลค่าสูงเมื่อเปรียบเทียบกับจำ�นวน 

เรือดำ�นํ้าของโซเวียตที่มีน้อยกว่าสหรัฐฯ  

	 วิธีการใหม่ของสหรัฐฯ ได้นำ�มาใช้เพียงชั่วคราว เมื่อโซเวียตได้วางกำ�ลังเรือดำ�นํ้าโจมตีพลังงาน

นิวเคลียร์ที่มีความเงียบจำ�นวนมาก ซึ่งมีขีดความสามารถคุ้มกันเรือดำ�นํ้าติดขีปนาวุธข้ามทวีปพลังงาน

นิวเคลียร์ที่อยู่ในน่านนํ้าโซเวียตและพร้อมจัดการกับกำ�ลังรบปราบเรือดำ�น้ําที่คุ้มกันกองเรือสหรัฐฯ 

ในมุมมองของกองทัพเรือสหรัฐฯ สิ่งน้ีคือสัญญาณที่แสดงให้ทราบว่า กำ�ลังรบที่ใช้ในสงครามปราบ 

เรือดำ�นํ้าต้องมีการปรับตัวอีกครั้ง ในกรณีน้ีคือการถอยห่างจากการใช้โซนาร์พาสซีฟไปหาหนทางใหม ่

ในการค้นหาเรือดำ�น้ํา ทางเลือกหน่ึงท่ีกองทัพเรือสหรัฐฯ พิจารณาคือโซนาร์แอคทีฟความถี่ตํ่า 

ซึ่งได้มีการทดสอบครั้งแรกในปลายทศวรรษท่ี ๑๙๘๐
๒๘

 แต่จุดจบเป็นเช่นเดียวกับสงครามโลกครั้งที่ ๒  

คือกำ�ลังรบปราบเรือดำ�นํ้าของสหรัฐฯ ถูกระฆังช่วยชีวิตได้ทัน ทันทีสงครามเย็นยุติลง สหภาพโซเวียต 

ล่มสลาย ทำ�ให้โซเวียตไม่สามารถวางกำ�ลังเรือดำ�นํ้าที่มีความเงียบและจำ�นวนที่มากกว่า

	

การจำ�แนกประเภทของเรือดำ�นํ ้า

	 สงครามใต้นํ้ามีวิวัฒนาการที่มาจากการแข่งขันระหว่างการหลบซ่อนและการค้นหา 

ผ่านห้วงเวลาต่าง ๆ ท่ีมีความต้องการทางยุทธวิธี เป็นแรงขับเคล่ือนและการพัฒนาทางเทคโนโลยี 

เป็นส่ิงสนับสนุนเพื่อให้บรรลุภารกิจของทั้งฝ่ายค้นหา 

และฝ่ายหลบซ่อน อย่างไรก็ตาม เรือดำ�น้ําสมัยใหม่ 

ท่ีคุ้นเคยในปัจจุบันได้ปรากฏขึ้นมาตั้งแต่ในยุค ๑๙๗๐ 

ซึ่งสามารถจำ�แนกได้ ๓ ประเภท ตามภารกิจหลักของเรือ

	       ประเภทแรก คือเรือดำ�นํ้าติดขีปนาวุธข้ามทวีป
๒๙

  

พัฒนาข้ึนคร้ังแรกในปลายทศวรรษท่ี ๑๙๕๐ เรือดำ�น้ํายักษ์

ช้ันน้ีติดต้ังไซโลท่ีบรรจุขีปนาวุธข้ามทวีป (Submarine 

Launched Ballistic Missiles : SLBM) ติดหัวรบ

นิวเคลียร์ทั้งแบบหัวเดียวและหลายหัว ภารกิจ คือ 

ออกจากท่าเรือไม่ปรากฏตัวให้เห็น และในเวลาสามเดือน 

ต่อมากลับเข้าท่า สำ�หรับเรือดำ�นํ้านิวเคลียร์ประเภทนี้

สหภาพโซเวียตได้มีการเปล่ียนแปลงตัวเรือเพื่อติดตั้งอาวุธ
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ปล่อยนำ�วิถีโจมตีเรือผิวน้ําหรือหัวรบนิวเคลียร์สำ�หรับการโจมตีต่อเป้าหมายระยะใกล้หรือระยะปานกลาง 

ซึง่แตกตา่งจากเรอืดำ�นํา้ตดิขปีนาวธุขา้มทวปี เรอืดำ�นํา้ลกัษณะนีจ้ะใหค้วามสำ�คญัในฐานะอาวธุทางยทุธวธิี

มากกว่าความเป็นอาวุธทางยุทธศาสตร์

	 ประเภทที่สอง คือเรือดำ�น้ําโจมตีหรือ

ผู้ล่า/ผู้ฆ่า
๓๐

 (Hunter/Killer) ออกแบบเพื่อ

ความเร็วและความคล่องตัว ภารกิจ คือ คุ้มกัน 

เรือดำ�นํ้าติดขีปนาวุธข้ามทวีปออกจากท่าเรือ 

จนกระท้ังถึงระดับความลึกท่ีกำ�หนดและหายไป 

ในช่วงสงครามเย็น เรือดำ�นํ้าของนาโต้ได้มีภารกิจ

เพิ่มเติมคือการปิดล้อมเรือดำ�นํ้าติดขีปนาวุธ 

และเรือดำ�นํ้าโจมตีของรัสเซียไว้ในมหาสมุทร

อาร์กติก ซึ่งเป็นสถานท่ีท่ีทำ�ให้เกิดความสูญเสีย

น้อยที่สุด เป็นยุทธศาสตร์ท่ีลงทุนน้อยสำ�หรับ 

นาโต้แต่มีมูลค่าสูงมากสำ�หรับโซเวียตที่ต้อง

ปกป้องป้อมปราการของตนในบริเวณมหาสมุทร

อาร์กติก ภารกิจของเรือดำ�น้ําโจมตียังรวมถึง 

การไล่ล่าทำ�ลายเรือดำ�น้ําข้าศึกและการปิดล้อม 

เรือผิวน้ําข้าศึก การใช้ตอร์ปิโดนำ�วิถีโดยเส้นลวด (Wire-Guided Torpedo) และโซนาร์ก้าวหน้า 

(Advanced Sonar) ทำ�ให้เรือดำ�นํ้าสามารถโจมตีเรือข้าศึกได้ทั้งหมด สร้างภัยคุกคามในลักษณะ 

การปฏิเสธพื้นที่หรือการบังคับให้ฝ่ายตรงข้าม 

สญูเสยีทรพัยากรในการไลล่า่ แมว้า่จะไมม่เีรอืดำ�นํา้

อยู่ในพื้นที่นั้นก็ตาม

	 ประ เภทสุดท้ าย  คือ เรื อดำ� นํ้ า ใก ล้ ฝ่ัง 

ซ่ึงเป็นเรือท่ีปฏิบัติการในเขตน้ําต้ืนบริเวณไหล่ทวีป 

ถ้ามีการออกแบบที่ดีในขณะที่ใช้แบตเตอร่ี เรือดำ�น้ํา

เหล่าน้ีเกือบจะเงียบมากจะมีเสียงรบกวนออกมา 

จากฝาประกับเพลาใบจักร (Shaft Bearings) และ

เสียงรบกวนที่ผ่านตัวเรือ ความได้เปรียบดังกล่าวจะไม่เกิดขึ้นกับเรือดำ�นํ้านิวเคลียร์ เนื่องจากปั๊มนํ้าระบบ
หล่อเย็นของเตาปฏิกรณ์ต้องทำ�งานตลอดเวลา ดังนั้นเรือดำ�นํ้านิวเคลียร์จึงชอบที่จะเก็บตัวเองไว้ในที่ลึก

	

	

	

สถานะของผู้ค้นหากับผู้หลบซ่อนในปัจจุบันและสถานการณ์ในอนาคต

	 ในช่วงกลางของสงครามเย็นจนถึงยุคปัจจุบัน เรือดำ�นํ้าได้มีการพัฒนาระบบตรวจจับ 

บนผิวนํ้าโดยนำ�ระบบเรดาร์แบบกระทัดรัดมาใช้ ซ่ึงสามารถโผล่ตัวอุปกรณ์ขึ้นมาที่ผิวนํ้าเพื่อสแกนค้นหา 

เป้าบนผิวนํ้าในขณะที่เรือดำ�นํ้ายังคงอยู่ใต้นํ้า สำ�หรับระบบโซนาร์รับฟังเสียงจากเรือผิวนํ้าและเรือดำ�นํ้า 

อื่น ๆ ได้พัฒนาจนกระทั่งอุปกรณ์รับสัญญาณเสียง (Sonar Arrays) สามารถนำ�ไปติดตั้งทั้งหัวเรือ 

และบริเวณกราบเรือท้ัง ๒ กราบ เพิ่มเติมด้วยการลากอุปกรณ์ที่มีลักษณะคล้ายหางยาวเต็มไปด้วย
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อุปกรณ์รับฟังเสียงชนิดต่าง ๆ เพื่อรวบรวมข้อมูลข่าวกรอง ในส่วนของโครงสร้างตัวเรือได้มีการพัฒนา

จนขนาดใหญ่ข้ึนเพื่อให้ตัวเรือสามารถติดตั้งแท่นยางลดการส่ันสะเทือนและการออกแบบใบจักร 

ทีม่ปีระสทิธภิาพ เพือ่ปอ้งกนัเสยีงทีเ่กดิจากโพรงอากาศ (Cavitation) 

นอกจากนี้ได้มีการพัฒนายางห่อหุ้มตัวเรือเพื่อลดการสะท้อนเสียง 

จากโซนาร์ เพิ่มความแข็งแรงให้ตัวเรือ สามารถดำ�นํ้าได้ลึกมากขึ้น 

และหลีกเลี่ยงการถูกตรวจจับ

	 ท่ามกลางการพัฒนาของเรือดำ�นํ้าดังกล่าว คู่ต่อสู้ของ 

เรือดำ�นํ้าคือกองเรือปราบเรือดำ�น้ําได้เสริมสร้างขีดความสามารถ 

ในการค้นหาเรือดำ�นํ้าที่มีความเงียบมากขึ้น
๓๑

 โดยมีการจัดหน่วย

กำ�ลังรบทางเรือที่ประกอบด้วยเรือดำ�นํ้าสำ�หรับไล่ล่า/ทำ�ลาย เรือผิวนํ้าที่มีภารกิจล่าเรือดำ�นํ้าโดยเฉพาะ 

และอากาศยานที่สร้างขึ้นมาเพื่อการค้นหาเรือดำ�น้ําทั้งบนผิวน้ําและใต้น้ํา โดยการติดตั้งอุปกรณ์ 

ตรวจหาความผิดปกติของคลื่นสนามแม่เหล็กโลก (Magnetic Anomaly Detector : MAD) และ 

ทิ้งทุ่นเสียง (Sonobuoy) เพื่อฟังเสียงจากเรือดำ�นํ้าในขณะที่เรือดำ�นํ้าเคลื่อนที่ใต้นํ้าด้วยความเร็วตํ่า 

และการใช้เฮลิคอปเตอร์ติดตั้งตอร์ปิโดขนาดเบา (Lightweight Torpedo) และโซนาร์ชักหย่อน  

(Dipping Sonar) ซ่ึงมีสายเคเบ้ิลยาว เพื่อใช้ในการตรวจจับเรือดำ�นํ้าในระดับความลึกต่าง ๆ 
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นอกจากนี้บริเวณชายฝั่งของยุโรปและอเมริกา และช่องว่างระหว่างอังกฤษและไอซ์แลนด์ สหรัฐฯ  

ได้มีการวางระบบ SOSUS  ซ่ึงเป็นสายอุปกรณ์ตรวจจับใต้นํ้า สามารถตรวจจับเรือดำ�นํ้าได้นับร้อยไมล์  

รวมทั้งมีการศึกษาอย่างละเอียดเกี่ยวกับการแบ่งชั้นของมหาสมุทรและรูปแบบการอพยพของกุ้ง 

และแพลงตอน ซึ่งเป็นสิ่งที่เรือดำ�นํ้าสามารถนำ�มาใช้ในการหลบเลี่ยงการถูกตรวจจับ

	 สงครามเย็น คือ ทศวรรษ
ที่ยาวนานของการแข่งขันระหว่าง
การซ่อนพลางและการตรวจจับ 
ในขณะที่ เรือดำ�นํ้ ามีความเงียบ 
มากขึ้นและผู้ล่ามีการฟังเสียงท่ีดีขึ้น 
สิ่งที่จะมาต่อสู้กับเรือดำ�นํ้าเหล่านี้
คือกองเรือปราบเรือดำ�นํ้ารุ่นใหม่ 
โลกของเรือดำ�นํ้ากำ�ลังประสบกับ
ความเปลี่ยนแปลงครั้งใหญ่ที่สุด
ตั้งแต่การปรากฏตัวของเรือดำ�น้ํา 
ใน ๔๐ ปีก่อน เทคโนโลยีใหม่ ๆ 
กำ�ลังถูกนำ�มาพัฒนา ขีดความ
สามารถซึ่งรู้ กันมานานว่ามีความ
เป็นไปได้แต่ยังไม่นำ�มาใช้ในทาง
ปฏิบัติ  รวมถึงเทคโนโลยีอื่น ๆ 
อาจเปลี่ยนแปลงการทำ�สงคราม
ใต้นํ้าไปในทิศทางที่ไม่มีคนเข้าใจ
อย่างแท้จริงจนกว่าจะได้มีการนำ�
ไปทดสอบ

	 สถานการณก์ารเมอืงโลกซึง่สหรฐัฯ ดำ�รงสถานะประเทศ

ท่ีมีกำ�ลังอำ�นาจมากในการกำ�หนดทิศทางของโลก แต่การปรากฏของ

ประเทศมหาอำ�นาจในแตล่ะภมูภิาคทีม่าพรอ้มกบัภยัคกุคามใหม ่

และการเคลือ่นไหวของภาคเอกชนทีมุ่ง่ไปสูก่ารแสวงหาประโยชน์

จากในทะเลลึกมากขึ้น ทำ�ให้เกิดความก้าวหน้าในอุตสาหกรรม

การขุดเจาะนํ้ามันในทะเลลึกและการสำ�รวจก๊าซธรรมชาติ  

การทำ�เหมืองแร่ก้นทะเล และการเลี้ยงปลาในทะเลเปิด  

ซึ่งความก้าวหน้าดังกล่าวสามารถนำ�มาใช้ในการปฏิบัติการ 

ทางทหารได้ อย่างไรก็ตาม ทั้งสองปัจจัยไม่ใช่ตัวเร่งให้เกิด 

ความเปล่ียนแปลง แต่ตัวเร่งปฏิกิริยาที่สำ�คัญคือกองเรือ 

ของประเทศมหาอำ�นาจในยุคสงครามเย็นซึ่งจะต้องถูกทดแทน 

ในอีก ๒๐ ปีข้างหน้า มีการลดจำ�นวนเรือดำ�นํ้าลง ตั้งแต่ 

การล่มสลายของสหภาพโซเวียต และจำ�นวนเรือดำ�นํ้าที่เหลือ 

กำ�ลังจะหมดอายุการใช้งาน สถานะกองเรือดำ�นํ้าที่สำ�คัญ 

ของโลกในปัจจุบันจึงประกอบไปด้วยกองเรือดำ�นํ้าของประเทศ

มหาอำ�นาจต่าง ๆ ดังนี้
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	 ๑. กองทัพเรือสหรัฐฯ ประจำ�การ 

เรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ ติดตั้งขีปนาวุธ

ข้ามทวีป จำ�นวน ๑๔ ลำ� เรือดำ�นํ้าพลังงาน

นิวเคลียร์ติดตั้งอาวุธปล่อยนำ�วิถี จำ�นวน 

๔ ลำ� และเรือดำ�นํ้าโจมตีขับเคลื่อนด้วย

พลังงานนิวเคลียร์ จำ�นวน ๓๗ ลำ�

	 ๒. กองทัพเรืออังกฤษ ประจำ�การ

เรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ ติดตั้งขีปนาวุธ

ข้ามทวีป จำ�นวน ๔ ลำ� และเรือดำ�นํ้าโจมตี 

ขับเคลื่อนด้วยพลังงานนิวเคลียร์ จำ�นวน ๗ ลำ�

	     ๓. กองทัพเรือรัสเซีย ประจำ�การ 

เรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ ติดตั้งขีปนาวุธ 

ข้ามทวีป จำ�นวน ๑๓ ลำ� เรือดำ�นํ้าพลังงาน

นิวเคลียร์ติดต้ังอาวุธปล่อยนำ�วิถี จำ�นวน ๗ ลำ� 

เรือดำ�นํ้าโจมตีขับเคลื่อนด้วยพลังงานนิวเคลียร์

จำ�นวน ๑๗ ลำ� และเรือดำ�นํ้ าขับเคล่ือน 

แบบธรรมดา จำ�นวน ๒๓ ลำ�

	      ๔. กองทัพเรือฝรั่งเศส กองทัพเรือ 

อังกฤษ ประจำ�การเรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ 

ติดตั้งขีปนาวุธข้ามทวีป จำ�นวน ๔ ลำ� และเรือดำ�นํ้าโจมตีขับเคลื่อนด้วยพลังงานนิวเคลียร์ จำ�นวน ๖ ลำ�

	 ๕. กองทัพเรือจีน ประจำ�การเรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ ติดตั้งขีปนาวุธข้ามทวีป จำ�นวน ๕ ลำ� 

เรือดำ�นํา้โจมตขีบัเคลือ่นดว้ยพลงังานนวิเคลยีร ์

จำ�นวน ๕ ลำ� และเรือดำ�นํ้าขับเคลื่อนแบบ

ธรรมดา จำ�นวน ๕๖ ลำ�

	 ๖. กองทัพเรืออินเดีย ประจำ�การ 

เรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์ ติดตั้งขีปนาวุธ 

ข้ามทวีป จำ�นวน ๑ ลำ� เรือดำ�นํ้าโจมตี 

ขบัเคลือ่นดว้ยพลงังานนวิเคลยีร ์จำ�นวน ๑ ลำ� 

และเรือดำ�นํ้าขับเคลื่อนแบบธรรมดา จำ�นวน 

๑๓ ลำ�

 	 แม้ว่าความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีจะรุดหน้าไปเช่นไร แต่การสร้างเรือดำ�นํ้าใหม่ไม่ใช่แค่เพียง 

การเปลี่ยนอุปกรณ์ใหม่และการปรับปรุง สิ่งหน่ึงที่มีความสำ�คัญต่อการสร้างเรือดำ�นํ้า คือการรักษา 

และส่งผ่านทักษะความชำ�นาญเฉพาะที่จำ�เป็นในการสร้างเรือดำ�นํ้า ในขณะที่สหรัฐฯ และอังกฤษ 

อยู่ในช่วงกลางของการสร้างเรือดำ�นํ้าโจมตีรุ่นใหม่ ก่อนที่จะเริ่มโครงการเรือรบติดตั้งอาวุธปล่อยนำ�วิถี 

รุ่นใหม่ ฝรั่งเศสได้เสร็จสิ้นโครงการของตนแล้ว จีนและอินเดียกำ�ลังเร่งพัฒนากองเรือตนเองให้ทันสมัย 

เพื่อตามให้ทัน และรัสเซียยังคงส่งสัญญาณท่ีแสดงถึงความลังเลระหว่างการสร้างเรือดำ�นํ้ารุ่นใหม่และ 

การหวลกลับสู่พลังอำ�นาจทางบก
๓๒
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	 การปรากฏตัวของเรือดำ�น้ําพลังงานนิวเคลียร์ได้ทำ�ให้แนวคิดในการทำ�สงครามใต้นํ้า 

เปลี่ยนแปลงไป พร้อมกับวิวัฒนาการของการค้นหา-หลบซ่อน อย่างไรก็ตาม มีเพียง ๖ ประเทศ ได้แก่ 

สหรัฐฯ อังกฤษ รัสเซีย ฝรั่งเศส จีน และอินเดีย ที่ประจำ�การเรือดำ�นํ้าพลังงานนิวเคลียร์
๓๓

 

แต่ไม่ได้หมายความว่ากองทัพเรืออื่น ๆ จะถูกผลักให้ติดอยู่ ในกับดักของการสร้างเรือดำ� น้ํา 

ตามแบบในทศวรรษท่ี ๑๙๔๐ ซ่ึงในหัวข้อน้ีจะได้กล่าวถึงเรือดำ�นํ้าขับเคล่ือนแบบธรรมดาและ 

การพัฒนาระบบ AIP
๓๔

 เน่ืองจากเรือดำ�น้ําขับเคลื่อนแบบธรรมดาเป็นผู้หลบซ่อนที่มีความสำ�คัญ 

ทั้งในปัจจุบันและอนาคตเช่นกัน

	 เรือดำ�น้ําขับเคลื่อนแบบธรรมดาท่ีมีอยู่ในปัจจุบันเป็นเรือดีเซลไฟฟ้าที่สามารถดำ�นํ้าได้ 

โดยมีพื้นฐานการออกแบบมาจากยุคสงครามโลกครั้งที่ ๒ และปรับปรุงเปลือกเรือให้มีรูปทรงเพรียวนํ้า 

และติดตั้งอุปกรณ์ตรวจจับท่ีดีข้ึน และกำ�ลังถูกเปลี่ยนแปลงด้วยการนำ�ระบบ AIP พูดง่าย ๆ คือ 

แหล่งพลังงานที่สามารถทำ�งานอยู่ใต้นํ้าโดยไม่ต้องใช้อากาศจากผิวน้ํา แม้ว่าระบบ AIP ไม่ได้ให้พลังงาน 

ได้ยาวนานเหมือนกับเตาปฏิกรณ์นิวเคลียร์ แต่อย่างน้อยทำ�ให้เรือธรรมดาสามารถทำ�งานเป็นเรือดำ�นํ้า

อย่างแท้จริงได้

	 กองทัพเรือกว่า ๒๐ ประเทศ ใช้เรือดำ�นํ้าติดตั้งระบบ AIP รวมถึงรัสเซียและจีน ประเทศ 

ในโซนยุโรปหลายประเทศที่มีขีดความสามารถในการสร้างเรือดำ�น้ํา ได้ให้ความสำ�คัญกับการพัฒนา 

ระบบ AIP ซ่ึงส่วนใหญ่จะเป็นการใช้เพื่องานวิจัยและระบบ AIP ของแต่ประเทศมีพื้นฐานการพัฒนา 

ที่แตกต่างกัน 

เรือดำ�นํ ้าขับเคลื ่อนแบบธรรมดาและระบบขับเคลื ่อนที ่ไม่ใช้อากาศ 
(Air Independent Propulsion : AIP)

	

	 เยอรมันยังคงเป็นผู้นำ�ด้านการพัฒนาระบบ AIP บริษัทซีเมนท์ได้พัฒนาระบบ AIP รุ่นใหม่ 
สำ�หรับเรอืดำ�นํา้ Type 212 ซึง่เขา้ประจำ�การตัง้แตป่ ี๒๐๐๒ ตอ่มาถกูนำ�ไปใชเ้รอืดำ�นํา้ชัน้ Dolphin Type 
209 และ Type214 รุน่สง่ออก ใชเ้ซลลเ์ชือ้เพลงิไฮโดรเจนสรา้งพลงังานระหวา่ง ๓๐ และ ๑๒๐ kw ตอ่โมดลุ
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	 บริษัท DCNS ของฝรั่งเศส ได้นำ�เสนอระบบขับเคลื่อนที่ทำ�การประยุกต์มาจากระบบขับเคลื่อน

ด้วยพลังงานนิวเคลียร์ของกองทัพเรือฝรั่งเศส โดยใช้เอธานอลและออกซิเจนเก็บไว้ที่ความดัน ๖๐ atm 

เพื่อสร้างไอนํ้าไปหมุนกังหันก๊าซ โดยไม่ต้องใช้เตาปฏิกรณ์นิวเคลียร์ กำ�ลังดันสูงของระบบช่วยระบาย 

ก๊าซคาร์บอนไดออกไซด์ ออกนอกเรือได้แม้ในขณะที่เรือดำ�อยู่ใต้นํ้าโดยไม่ต้องใช้เครื่องอัดออกไป 

ซึ่งระบบดังกล่าวบริษัท DCNS ได้นำ�เสนอในการติดตั้งให้กับเรือดำ�นํ้า ชั้น Agosta 90B และ Scorpene 

รุ่นส่งออกขาย

	

	

	 บริษัท Kockums ประเทศสวีเดนได้พัฒนาเครื่องยนต์แบบ Stirling ซึ่งเป็นเครื่องยนต์ 

วัฏจักรปิดที่สามารถใช้ความร้อนไปกระตุ้นให้เกิดพลังงาน โดยมีนํ้ามันดีเซลและออกซิเจนเหลว 

เป็นเชื้อเพลิง ให้พลังงาน ๗๕ KW สำ�หรับการขับเคลื่อนเรือดำ�นํ้าหรือชาร์จแบตเตอรี่ ระบบดังกล่าว 

ช่วยให้เรือดำ�นํ้าของกองทัพเรือสวีเดนอยู่ใตน้ํ้าได้นานถึง ๑๘ วัน
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	 กองทัพเรือสเปนได้ใช้ระบบ AIP สำ�หรับเรือดำ�นํ้า s-80 ของตน โดยมีแนวความคิดคล้ายกับ

ระบบของเยอรมันที่ใช้เซลล์เชื้อเพลิงเผาไหม้ไฮโดรเจนและออกซิเจนเหลว แต่ระบบของสเปนใช้ไฮโดรเจน

จากไบโอเอธานอล ซึ่งทำ�ให้แตกตัวจากการทำ�ปฏิกิริยาในห้องควบคุมความดันก่อนที่จะส่งไฮโดรเจน 

เข้าสู่เซลล์เชื้อเพลิง
๓๕

 ในขณะที่องค์กรวิจัยและพัฒนาด้านการป้องกันประเทศของอินเดียกำ�ลังพัฒนา 

เซลล์เชื้อเพลิง Phosphoric Acid Fuel Cell (PAFC) สำ�หรับเรือดำ�นํ้าชั้น Kalvari
๓๖

	  นอกจากระบบ AIP แล้ว ระบบแบตเตอรี่ 

มีความสำ�คัญต่อเรือดำ�นํ้าขับเคล่ือนแบบธรรมดา

เช่นกัน เรือดำ�นํ้ารุ่นเก่าจะใช้แบตเตอร่ีตะก่ัวกรด 

แต่การพัฒนาล่าสุด ได้นำ�เทคโนโลยีท่ีผู้ใช้สมาร์ทโฟน

คุ้นเคยดีมาใช้งาน นั่นคือแบตเตอรี่ลิเที่ยมไอออน 

ซ่ึงเรือดำ�น้ํารุ่นใหม่ล่าสุดของญ่ีปุ่นช้ันโซยุใช้แบตเตอร์ร่ี 

ลิเธียมไอออนเป็นแหล่งพลังงานเมื่อปฏิบัติการ 

อยู่ใต้นํ้า
๓๗

 ทำ�ให้เรือปฏิบัติงานอยู่ใต้นํ้านานขึ้น 

อยา่งไรกต็าม ระยะเวลาปฏบิตังิานใตน้ํา้ของเรอืดำ�นํา้

โซยุอีกครึ่งหนึ่งมาจากระบบ AIP ซึ่งใช้เครื่องยนต์แบบ Stirling ของบริษัท Kockums ช่วยให้เรือดำ�นํ้า 

ชั้นโซยุของญี่ปุ่น ดำ�นํ้าได้ไกลถึง ๗,๐๖๐ ไมล์ ที่ความเร็ว ๖.๕ น๊อต

	

ชุดข้อมูลขนาดใหญ่ หรือ “Big Data”
๓๘

	 การพัฒนาระบบ AIP มีวัตถุประสงค์เพื่อให้เรือดำ�นํ้าขับเคลื่อนแบบธรรมดามีระยะเวลา 

ปฏิบัติงานใต้น้ําได้ยาวนานข้ึน และมีความเป็นเรือดำ�น้ํามากกว่าเรือผิวน้ําท่ีดำ�น้ําได้ เหตุผลท่ีกองทัพเรือ

ลงทุนไปกับเรือดำ�นํ้าคือความสามารถในการซ่อนพลาง - ความสามารถที่จะหายตัวไป และเดินทาง

ไปโดยที่ไม่มีใครเห็นและได้ยิน ปรากฏการณ์ในระหว่างสงครามโลกและยุคสงครามเย็นคือการแข่งขัน 

อย่างต่อเนื่องระหว่างความสามารถในการซ่อนพลางของเรือดำ�นํ้า และความสามารถในการค้นหา 
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ของผู้ล่าเรือดำ�นํ้า เนื่องจากเรือดำ�นํ้าเป็นทั้งผู้ล่าและผู้ถูกล่า ดังนั้นการออกแบบเรือดำ�นํ้าในอนาคต 

จึงออกแบบเรือดำ�น้ําให้มีคุณลักษณะเหมือนกับเครื่องรับสัญญาณโซนาร์ขนาดใหญ่ที่คอยดักรับเสียง 

รบกวนที่เล็ดลอดออกมาจากเรือดำ�น้ําอื่น ๆ เรือดำ�นํ้ารุ่นใหม่ใช้ความถี่กลาง (Medium Frequency) 

หรือความถี่ช่วง ๑,๐๐๐ - ๑๐,๐๐๐ Hz เป็นย่านความถี่หลักในการฟังเสียง แต่การใช้ย่านความถี่ตํ่า 

(Low Frequency) หรือย่านความถ่ีตํ่ากว่า ๑,๐๐๐ Hz กำ�ลังริเริ่มขึ้นเพื่อเปล่ียนแปลงส่ิงต่าง ๆ 

เพราะพลังงานเสียงในย่านความถ่ี่ต่ํา

สามารถตรวจจับได้ ไกลกว่ าย่ าน

ความถี่ กลาง  ซึ่ งการทำ� สงคราม 

ใ ต้น้ํา ท่ีผ่านมาไม่นำ� ย่านความถ่ีต่ํา 

มาใช้งาน เนื่องจากค่าความละเอียด

น้ อ ย ก ว่ า ย่ า น ค ว า ม ถี่ ก ล า ง แ ล ะ 

ต้ อ ง ทำ�  ก า ร ป ร ะ ม ว ล ผ ล ข้ อ มู ล 

อย่างมหาศาลจึงสามารถนำ�ผลลัพธ์ 

ไปใช้งานได้ 

	     ปัจจุบันการปฏิบัติงานของ

พนั ก ง าน โซน า ร์ มี ค ว ามชำ�  น าญ 

อันเนื่ องจากการได้ รับการฝึกฝน 

อย่างดีและมีช่างเทคนิคที่ มีความ

สามา รถสู ง  แต่ ก า ร ใช้ ง านย่ าน 

ความถี่ตํ่าย่อมหมายถึงการประมวล

ข้อมูลจำ�นวนมากในช่วงระยะเวลา 

ท่ียาวนาน จึงเป็นที่มาของการใช้  

“Big Data” ในการเทียบเคียง 

สัญญานโซนาร์ที่รับเข้ามากับความ 

ซับซ้อนทางกายภาพและภูมิประเทศ

เพ่ือสร้างแบบจำ�ลองทางสมุทรศาสตร์ 

ที่ จำ�  เป็ น ในการแปลความหมาย 

ประกอบกับซุปเปอร์คอมพิวเตอร์  

มีความสามารถในการประมวลผลข้อมูลได้เร็วและปริมาณมากสามารถติดตั้งได้ในเรือดำ�นํ้าและอาจจะ 

ติดตั้งในระบบอาวุธอื่น ๆ ในไม่ช้า และนี่คือสิ่งที่จะทำ�ให้สงครามใต้นํ้าเปลี่ยนแปลงอีกครั้ง

	

	

	

“Big Data” และสงครามใต้นํ ้า
๓๙

	 ปัจจุบันเรือดำ�น้ําพลังงานนิวเคลียร์ ได้มีการพัฒนาให้มีความเงียบมากข้ึน ในขณะท่ีเรือดำ�น้ํา

ดีเซลได้เพิ่มระยะเวลาอยู่ใต้นํ้าด้วยระบบ AIP และแบตเตอรี่ที่มีประสิทธิภาพสูงขึ้น ทั้งเรือดำ�น้ํา 

ดีเซลและนิวเคลียร์สามารถติดตั้งอาวุธปล่อยนำ�วิถีความเร็วเหนือเสียงโจมตีเรือผิวนํ้าที่มีระยะยิงไกล 
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และสามารถเอาชนะระบบป้องกันภัยทางอากาศ

ของเรือผวินํา้ได ้ ยานใตน้ํา้ไรค้นขบั (Unmanned 

Undersea Vehicles : UUVs) และยานสำ�รวจ

ใต้นํ้าแบบมีสายบังคับไร้คนขับ (Remotely  

Operated Vehicles : ROV) ได้นำ�มาใช้กัน

ท่ัวไปในการสำ�รวจและบำ�รุงรักษาส่ิงสนับสนุน

โครงสร้างพ้ืนฐานนอกชายฝ่ังทะเลและในทะเลลึก

เทคโนโลยีระบบตรวจจับ ประมวลผล พลังงาน และการสื่อสาร อยู่ในช่วงของการเปลี่ยนผ่าน 

ความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีหลายอย่างมีที่มาจากพลังการประมวลผลของคอมพิวเตอร์ที่เพิ่มขึ้น 

อย่างรวดเร็วหรือท่ีเรียกว่า Big Data ซ่ึงดูเหมือนจะกระตุ้นให้องค์ประกอบในสงครามใต้นํ้าเกิดการ

เปลี่ยนแปลงครั้งใหม่ดังนี้

	 ๑. ขีดความสามารถด้านสงครามใต้นํ้า

	 ตั้งแต่ยุคสงครามเย็น เรือดำ�นํ้ามีความเชื่อมั่นว่าปลอดภัยจากภัยคุกคามที่มาจากการต่อต้าน 

การเข้าถึง (Anti - Access Threats) ความสามารถในการหลบซ่อนของเรือดำ�นํ้าโดยใช้ความเงียบ 

เพียงอย่างเดียวจะลดลง เพราะว่าการทำ�ให้เสียงที่แพร่ออกมาจากเรือดำ�นํ้าลดลงในแต่ละเดซิเบล 

หมายถึงค่าใช้จ่ายท่ีสูงเป็นทวีคูณและเทคนิคใหม่ในการตรวจจับเรือดำ�นํ้าจะใช้การเปลี่ยนแปลง 

ของปรากฏการณ์แวดล้อมมากกว่าการตรวจจับเสียงที่เรือดำ�นํ้าแพร่ออกมา ซึ่งลักษณะทางกายภาพ 

ที่เปลี่ยนแปลงเหล่าน้ีเป็นสิ่งท่ีทราบกันดีมานานนับทศวรรษ แต่ไม่สามารถนำ�มาใช้ประโยชน์ได้ 

เน่ืองจากการประมวลผลของคอมพิวเตอร์ 

ชา้เกนิไป ไมส่ามารถตอบสนองตอ่แบบจำ�ลอง

ทีต่อ้งการแสดงใหเ้หน็ความเปลีย่นแปลงของ

สภาวะแวดล้อมเพียงเล็กน้อย อันเน่ืองจาก

เรือดำ�นํ้า (ที่มีความเงียบมาก) แต่ปัจจุบัน 

Big Data สามารถประมวลผลแบบจำ�ลอง

สมุทรศาสตร์ที่มีความซับซ้อนตามเวลาจริง 

(Real Time) ทำ�ให้เทคนิคการตรวจจับ 

ความเปลี่ยนแปลงสภาวะแวดล้อมสามารถ

นำ�มาใช้ประโยชน์ ได้
๔๐

 และในขณะที่  

หน่วยประมวลผลคอมพิวเตอร์ (Computer Processors) มีขนาดเล็กลงเรื่อย ๆ ซึ่งในไม่ช้า 

ขนาดจะเล็กลงจนสามารถติดตั้งบนเรือ อากาศยาน UUVs และระบบตรวจจับที่วางไว้กับพื้นท้องทะเล 

ระบบเหล่านี้มีศักยภาพท่ีจะทำ�ให้พื้นท่ีชายฝั่งเป็นอันตรายต่อเรือดำ�นํ้ามากขึ้น และเป็นแรงผลักดัน 

ให้ใช้ UUVs ปฏิบัติการทางยุทธวิธีในน่านนํ้าข้าศึก
๔๑

	 เทคนิคเกี่ยวกับเสียงยังคงนำ�มาใช้ประโยชน์อย่างต่อเนื่องร่วมกับโซนาร์แอคทีฟรูปแบบใหม่และ 

วิธีการวิเคราะห์เสียงรบกวน (Ambient Noise) ที่มีอยู่ในทะเลตามธรรมชาติ ความก้าวหน้าในการสร้าง

แบบจำ�ลองและการประมวลผลข้อมูลด้วยคอมพิวเตอร์จะช่วยสนับสนุนข้อมูลเป้า (Target) ทำ�ให้โซนาร์

ความถ่ีต่ํามีประโยชน์ในการปฏิบัติการในระดับยุทธวิธีและยุทธการ Big Data สามารถช่วยในการตรวจจับ 
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เรือดำ�นํ้า โดยการเปรียบเทียบเสียงรบกวนท่ีคาดการณ์มาจากสิ่งมีชีวิตในทะเล คลื่น และแผ่นดินไหว 

เพื่อวัดสนามเสียงรบกวนซึ่งมีความเป็นไปได้ที่จะระบุถึงเสียงที่สะท้อนมาจากเรือดำ�น้ําหรือเสียงที่ถูก 

ตัวเรือดำ�นํ้าขวาง
๔๒

	 ความ เป็ น ไป ได้ เ ชิ งทฤษฏี

สำ�หรับการตรวจจับความเปลี่ยนแปลง

ที่ เกิดขึ้นเพียงเล็กน้อยบริ เวณผิวนํ้ า 

อันเนื่องมาจากเรือดำ�น้ําหรือพริ้วน้ํา 

เมื่อเรือดำ�นํ้าเคลื่อนท่ีอยู่ใต้น้ําเป็นสิ่งท่ี 

รับรู้อย่างกว้างขวางต้ังแต่ยุคสงครามเย็น
๔๓

 

แต่ ณ ปัจจุบันนี้พลังแห่งประมวลผลและ

การสร้างแบบจำ�ลองทางสมุทรศาสตร์ 

ได้ พัฒนาไปสู่ จุ ดที่ แนวคิดดั งกล่ าว 

สามารถนำ�ไปใช้ได้ในทางปฏิบัติ การตรวจจับการแพร่คล่ืนหรือสารเคมีที่ปล่อยมาจากเรือดำ�น้ํา 

แม้ว่าจะเป็นวิธีการที่ใช้มาตั้งแต่ยุคสงครามเย็น แต่การใช้ Big Data อาจทำ�ให้วิธีตรวจจับแบบดั้งเดิม 

ได้รับประโยชน์ด้วย

	      เลเซอร์และไดโอดเปล่งแสง (Light  

Emitting Diodes (LED)) สามารถใช้สนับสนุน

ในสงครามปราบเรือดำ�น้ําโดยการใช้แสงไปกระทบ

กับตัวเรือดำ�นํ้าคล้ายกับการทำ�งานของโซนาร์ 

แอคทีฟ  เนื่ อ งจากข้อจำ� กัดด้ านวัสดุและ 

การควบคุมด้วยคอมพิวเตอร์  ทำ�ให้ระบบ 

ทีถ่กูพฒันาขึน้มากอ่นหนา้นีท้ำ�งานในยา่นความถี่

ที่พลังงานแสงถูกลดทอนหรือถูกดูดซับในนํ้า 

ได้ง่าย ในทางตรงข้ามเลเซอร์และแอลอีดี  

ที่พัฒนาใหม่สามารถปรับความยาวคลื่นให้อยู่ 

ในช่วงที่พลังแสงถูกลดทอนน้อย เพิ่มช่วงของการตรวจจับ (Range of Detection) อันเป็นหนทาง 

ที่มีประโยชน์ในทางปฏิบัติ

	 การทำ�งานร่วมกันระหว่างอุปกรณ์ตรวจจับเรือดำ�นํ้ารุ่นใหม่และการปรับปรุง Torpedo  

Seekers ทำ�ให้การค้นหาและโจมตีเรือดำ�นํ้าด้วยรูปแบบใหม่มีความสมบูรณ์ ส่ิงที่สำ�คัญที่สุดคือ 

สงครามปราบเรือดำ�น้ําสามารถเปลี่ยนแปลงไปจากทักษะและยุทธวิธีที่ต้องพึ่งพาพนักงานแบบปัจจุบัน 

ทัง้นีเ้นือ่งจากอปุกรณต์รวจจบัทีม่ใีนปจัจบุนัมรีะยะตรวจจบัทีส่ามารถใหข้อ้มลูเพยีงพอสำ�หรบัการใช้อาวธุ

ต่อเป้าหมายนั้น มีระยะใกล้ สำ�หรับเป้าท่ีมีระยะไกลแม้สามารถตรวจจับได้ แต่ข้อมูลไม่เพียงพอสำ�หรับ

วางแผนการโจมตี ข้อจำ�กัดดังกล่าวนี้ทำ�ให้เรือผิวน้ําและอากาศยานปราบเรือดำ�น้ําต้องทำ�การค้นหา 

เรือดำ�นํ้าในพื้นที่ขนาดใหญ่อย่างเป็นระบบ หลังจากนั้นจะต้องติดตามเรือดำ�นํ้าจนกระทั่งเรือดำ�นํ้า 

อยู่ในระยะยิงของระบบอาวุธปราบเรือดำ�น้ํา ความสามารถของ Seeker และอุปกรณ์ตรวจจับรุ่นใหม่

สามารถขจัดปัญหาดังกล่าวได้ ทำ�ให้การใช้อาวุธในลักษณะยิงและลืม (Fire and Forget) เป็นไปได้ 

ซึ่งหน่วยปราบเรือดำ�น้ําสามารถตรวจจับเรือดำ�นํ้าได้ระยะไกล และการใช้ระบบการประมวลผล 
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ด้วยคอมพิวเตอร์เพ่ือให้ได้ข้อมูลท่ีแม่นยำ�เพียงพอต่อการโจมตีโดยใช้อาวุธปล่อยนำ�วิถีท่ีมีตอร์ปิโด 

เป็นหัวรบ การโจมตีในลักษณะนี้แม้ไม่สามารถจมเรือดำ�น้ําได้ แต่สามารถผลักดันเรือดำ�น้ําให้หลบหนี 

ทำ�ลายความริเริ่มและทำ�ให้เรือดำ�นํ้าเปิดเผยตนเอง

	 ๒. การเพิ่มระยะเวลาการปฏิบัติงานใต้นํ้าและการหลีกเลี่ยงการถูกตรวจพบ

	 เทคโนโลยีใหม่จะเกี่ยวข้องกับระยะเวลาปฏิบัติการที่จำ�กัดของยานใต้น้ําที่ไม่ได้ขับเคล่ือน 

ด้วยพลังงานนิวเคลียร์และความเสี่ยงท่ีเพิ่มขึ้นของเรือดำ�นํ้า ความก้าวหน้าของเทคโนโลยีแบตเตอรี่ 

และเซลล์เชื้อเพลิงคาดว่าจะทำ�ให้เรือดำ�นํ้าที่ไม่ใช้พลังงานนิวเคลียร์ UUVs และระบบใต้น้ําอื่น ๆ 

ปฏิบัติการทางทหารได้ยาวนาน ห่างไกลจากน่านนํ้าของมิตรประเทศ
๔๔

 ตัวอย่างเช่น เรือดำ�นํ้ารุ่นใหม่

ล่าสุดชั้นโซยุของญ่ีปุ่นได้ใช้แบตเตอรี่ลิเทียมไอออนเป็นแหล่งพลังงานในขณะอยู่ใต้นํ้า และคาดว่าในอีก 

๒ ปีข้างหน้า UUVs ขนาดใหญ่สามารถปฏิบัติการได้นาน ๑ - ๒ เดือน โดยใช้แหล่งพลังงานที่ผสมผสาน 

ระหว่างเซลล์เช้ือเพลิง แบตเตอร่ี และระบบขับเคล่ือนแบบเดิม
๔๕

 ยานเหล่าน้ีสามารถบรรทุกอุปกรณ์ตรวจจับ

สำ�หรับภารกิจเฝ้าระวังชายฝั่งและ/หรือบรรทุกอาวุธ เช่น ตอร์ปิโดหรือทุ่นระเบิด ซึ่งทำ�ให้สามารถปฏิบัติ

ภารกิจเช่นเดียวกับเรือดำ�นํ้าในปัจจุบัน

	 นอกจากการพัฒนาดังกล่าวที่ทำ�ให้การตรวจจับเรือดำ�นํ้าง่ายขึ้นแล้ว ยังทำ�ให้เกิดยุทธวิธี 

และเทคโนโลยใีหมเ่พือ่ปอ้งกนัการถูกตรวจจบั เรอืดำ�นํา้สามารถปอ้งกนัการถกูตรวจจบัจากโซนารพ์าสซฟี 

โดยการปล่อยเสียงออกมาเพื่อกลบเสียงรบกวนของตนทำ�นองเดียวกับวิธีการที่ใช้ในหูฟังตัดเสียงรบกวน 

หรือการปล่อยทุ่นเพื่อสร้างเป้าลวง เรือดำ�นํ้าสามารถป้องกันการถูกตรวจจับด้วยโซนาร์แอคทีฟ 

โดยการส่งคลื่นเสียงไปรบกวนโซนาร์แอคทีฟของฝ่ายตรงข้ามเช่นเดียวกับการรบกวนเรดาร์ของระบบ

สงครามอิเล็กทรอนิกส์ท่ีติดตั้งในอากาศยานซ่ึงอาจจะเป็นการรบกวนด้วยตนเองหรือทำ�งานร่วมกับ  

UUVs ระบบป้องกันการถูกตรวจจับจากโซนาร์แอคทีฟและพาสซีฟยังได้รับประโยชน์จากการพัฒนา 

อย่างต่อเนื่องของการประมวลผลด้วยคอมพิวเตอร์และการสร้างแบบจำ�ลองทางสมุทรศาสตร์ 

ซ่ึงจะช่วยให้ระบบการป้องกันการถูกตรวจจับสามารถควบคุมและปรับการทำ�งานเป็นลักษณะเรียลไทม์ 

(Real Time) ในฐานะที่เป็นส่วนหนึ่งของปฏิบัติการลวงใต้น้ํา
๔๖

 ขีดความสามารถที่ช่วยส่งเสริม 

การซ่อนพลาง (Stealth) อาจจะทำ�ให้เรือดำ�น้ำ�มีขนาดใหญ่มากขึ้นเพื่อบรรทุกอุปกรณ์เพิ่มเติมและ 

รวมถึงระบบต่าง ๆ ที่จะต้องปล่อยออกจากเรือดำ�นํ้า

	 ๓. ระบบอาวุธ ระบบตรวจจับ และระบบสื่อสาร 

	 ความสามารถในการปฏิบัติและการประสานการปฏิบัติของเรือดำ�นํ้า และ UUVs ขนาดใหญ่ 

จะถูกพัฒนาขึ้นพร้อมกับระบบอาวุธ การตรวจจับ และการสื่อสารรุ่นใหม่ 

		  ๓.๑ ระบบอาวุธ

		  ในสมัยก่อนเรือดำ�นํ้าใช้ปืนที่ติดตั้ง

บนดาดฟ้าและตอร์ปิโดที่ขับเคลื่อนด้วยระบบ

อากาศอัดซ่ึงว่ิงเป็นเส้นตรงเป็นอาวุธ ก่อนปี  

๑๙๗๕ การติดตั้งปืนบนดาดฟ้าเรือดำ�นํ้าได้

ยกเลิก แต่พื้นฐานการใช้ตอร์ ปิโดยังคงนำ�

มาใช้จนถึงทศวรรษที่ ๑๙๘๐ และเมื่อถึงปี 

๒๐๐๐ ตอร์ปิโดยุคเก่าถูกแทนท่ีด้วยตอร์ปิโด 

ท่ีนำ�วิถีดว้ยเสน้ลวด (Wire-Guided Torpedo) 

เหมือนกับตอร์ปิโด Mk 48 ของสหรัฐฯ และ 
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Spearfish ของอังกฤษ ซึ่งวิ่งเข้าหาเป้าหมายโดยอัตโนมัติหรือควบคุมจากเรือดำ�น้ํา ระยะยิงไกล  

ความเร็ว ๑๐๐ น๊อต ขับเคลื่อนด้วยระบบปั๊ม Jet ใช้เชื้อเพลิง Otto Fuel II และไฮดรอกซี่อลูมิเนียม 

เปอร์คลอเรท กองทัพเรือสหรัฐฯ ได้นำ�ตอร์ปิโดขนาดเล็กนํ้าหนักเบาที่เรียกว่า Common Very 

Light Weight Torpedo (CVLWT) มาใช้งาน ตอร์ปิโดดังกล่าวมีขนาดเล็กกว่า ๑ ใน ๓ ของตอร์ปิโด 

ทีเ่ลก็ทีส่ดุทีป่ระจำ�การอยูใ่นปจัจบุนั
๔๗

 แมว้า่ CVLWT จะมรีะยะยงิใกล ้แต ่UUVs ขนาดใหญส่ามารถบรรทกุ

ลูก CVLWT ไปได้จำ�นวนมากและใช้ความเงียบของ UUVs นำ�ตอร์ปิโดเข้าใกล้เป้าหมาย CVLWT สามารถ

ใช้เป็นอาวุธป้องกันเชิงรุกของเรือดำ�น้ําได้เช่นเดียวกัน ทุกอย่างดูซับซ้อนมาก แต่ในอีกหลายปีข้างหน้า 

รูปแบบของตอร์ปิโดจะเปลี่ยนไป รัสเซีย อิหร่าน และเยอรมัน กำ�ลังพัฒนาตอร์ปิโด Supercavitation
๔๘

 

ซ่ึงขับเคล่ือนด้วยเคร่ืองยนต์จรวดและฟองอากาศรอบ ๆ ลูกตอร์ปิโด มีความเร็ว ๒๒๐ น๊อต และปรับเปล่ียน

ระบบจากระบบการยิงจากท่อตอร์ปิโดที่ใช้ในปัจจุบันไปสู่การยิงออกจากคลังบรรจุแบบ Multi-role 

ซึ่งภายในคลังจะประกอบไปด้วย ตอร์ปิโด จรวดร่อน และอาวุธปล่อยนำ�วิถีโจมตีเรือผิวนํ้า ความเร็ว 

เหนือเสียงแบบ Supersonic หรือ Hypersonic ผู้ใช้สามารถเลือกอาวุธได้ตามต้องการ

		  ๓.๒ ระบบตรวจจับ

		  ตลอดระยะเวลา ๒๐ ปี UUVs และอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก (Unmanned Air  

Vehicles : UAVs) มีความก้าวหน้าในการพัฒนาไปไกลมาก แต่ UUVs ยังคงมีความสำ�คัญไม่มาก 

ในทะเล ปัจจุบัน UUVs ใช้เป็นยานนำ�ร่องระยะไกลสำ�หรับทะเลลึก หรือการปฏิบัติการที่อันตรายหรือ 

การล่าทำ�ลายทุ่นระเบิด ด้วยการพัฒนาของคอมพิวเตอร์ที่มีประสิทธิภาพสูง ขนาดเล็กลง เทคโนโลยี 

ด้านโครงข่ายและระบบ AIP ทำ�ให้การใช้งาน UUVs มีการพัฒนาจากยานนำ�ร่องระยะไกล ไปสู่ยาน

อัตโนมัติที่มีการสื่อสารกับยานแม่น้อยมากและด้วยความซับซ้อนของระบบ AIP ที่มากขึ้น ในอนาคต 

UUVs จะมีขนาดใหญ่ขึ้นและสามารถทำ�งานอยู่ใต้ทะเลเป็นสัปดาห์หรือเป็นเดือนโดยปราศจาก 

การควบคุมของมนุษย์ ในช่วงแรก UUVs จะทำ�หน้าที่อุปกรณ์เสริมสำ�หรับเรือดำ�นํ้าหรืออาวุธอัจฉริยะ  

(Smart Weapons) ทำ�หน้าท่ีเชื่อมต่อกับเครือข่ายเฉพาะกิจหรือปฏิบัติภารกิจที่เสี่ยงอันตราย 

เช่น การล่าทำ�ลายทุ่นระเบิดหรือปฏิบัติการในพื้นที่ใกล้ชายฝั่งข้าศึก แต่ในท้ายที่สุด UUVs จะเป็นระบบ

อัตโนมัติสมบูรณ์แบบมีขีดความสามารถเท่ากับเรือดำ�นํ้า

	        องค์ประกอบอีกส่วนหนึ่งคือ Airborne Drone 

เรือดำ�นํ้าปล่อยโดรนอาจเป็นเรื่องปกติทั่วไปเช่นเดียวกับ 

UUVs ซึง่สามารถสง่ UAVs ใหส้ามารถเขา้ใกล้สูเ่ปา้หมาย 

ซ่ึงจะทำ�ให้เรือดำ�นํ้ามีขีดความสามารถที่ปฏิบัติภารกิจ 

ได้ทุกอย่างเหมือนกับเรือผิวน้ํา ได้แก่ สนับสนุนการเช่ือมโยง

การส่ือสาร การลาดตระเวนโดยใช้กล้องถ่ายภาพในเวลา

กลางวัน (Electro - Optical) อินฟราเรด และอุปกรณ์

เรดาร์ การทำ�สงครามอิเล็กทรอนิกส์ การส่งข้อมูลเป้า

โดยตรงในระยะสายตาให้กับเรือดำ�น้ําหรือเครื่องบิน

โจมตีในบริเวณใกล้เคียง
๔๙

 และการโจมตีเป้าหมายบนฝ่ัง 

โดยใช้ระบบอาวุธที่นำ�ทางเข้าสู่เป้าหมายด้วยการแพร่

คลืน่เรดารข์องฝ่ายตรงขา้ม (Anti-Radiation Homing) 

เพ่ือทำ�ลายระบบเรดาร์ป้องกันภัยทางอากาศของข้าศึก

และเปิดทางให้เครื่องบินรบอื่นเข้ามา
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		  ปัจจุบันเรือดำ�นํ้าที่ปฏิบัติการอยู่ใต้นํ้า สามารถสื่อสารโดยใช้ย่านความถี่ตํ่ามาก ๆ จากสถานี

บนบกซึ่งมีแถบความกว้างของคลื่น (Bandwidth) เพียงพอที่จะส่งรหัสสั้น เพื่อแจ้งผู้บังคับการเรือดำ�นํ้า 

ให้ลอยตัวขึ้นสู่ระดับความลึกกล้องตาเรือ เพื่อใช้ดาวเทียมหรือระบบส่ือสารอื่น ๆ แต่การปฏิบัติ 

ดงักลา่วทำ�ใหย้านใตน้ํา้มคีวามเสีย่งตอ่การถูกตรวจพบแมใ้นขณะรบัขา่วทีบ่รเิวณใกลผ้วินํา้ เทคโนโลยใีหม ่

จะพฒันาจดุออ่นทีม่มีาอยา่งยาวนานของยานใตน้ํา้คอืการสือ่สาร ความกา้วหนา้ของเทคโนโลยทีีเ่กีย่วขอ้ง

กับการตรวจจับในสงครามปราบเรือดำ�นํ้า ควบคู่กับการพัฒนาโซนาร์แอคทีฟ ทำ�ให้การสื่อสารใต้ทะเล 

ได้รับการพัฒนาด้วยเช่นกัน ส่งผลให้ความเสี่ยงต่อการถูกตรวจพบในขณะทำ�การติดต่อส่ือสารของ 

เรอืดำ�นํา้ลดลง และการพฒันาวธิกีารสือ่สารใตน้ํา้ใหมน่ีท้ำ�ใหย้านใตน้ํา้สามารถสือ่สารโดยตรงตอ่ยานใตน้ํา้

อืน่ ๆ  ระบบใตน้ํา้ตา่ง ๆ  ทีถู่กตดิตัง้วางกบัพืน้ทะเลรวมถงึกำ�ลงัรบรว่มทีป่ฏบิตักิารอยูบ่นผวินํา้โดยสามารถ

	

	

๓.๓ ระบบสื่อสาร
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ทำ�การสือ่สารไดแ้มใ้นขณะทีย่านใตน้ํา้ดำ�อยูใ่นระดบัลึก การตดิตอ่ส่ือสารดว้ยเสียงกำ�ลังไปถงึจดุทีส่ามารถ

สนับสนุนการปฏิบัติการใต้ทะเลระยะไกลและ Real Time
๕๐

 นอกจากนี้ อุปกรณ์ตรวจจับใต้นํ้า เลเซอร์ 

ที่ปรับแต่งค่าได้ และ LEDs สามารถเพิ่มแบนด์วิธให้กับการสื่อสารใต้นํ้าแต่ว่าระยะการติดต่อจะใกล้กว่า 

การใช้เสียง ในขณะท่ีการใช้สายเคเบ้ิลท่ีลอยหรือติดตั้งอยู่ใต้ทะเลและการใช้อุปกรณ์รับ-ส่งวิทยุ 

แบบทุ่นลอยสามารถทำ�ให้ยานใต้นํ้าสื่อสารกับกำ�ลังทางเรือบนผิวนํ้าโดยปราศจากความเสี่ยง
๕๑

 

การเพิม่ประสทิธภิาพการประมวลผลทำ�ใหร้ะบบทีเ่กีย่วขอ้งปฏบิตักิารใตน้ํา้ตา่ง ๆ  สามารถประมวลขอ้มลู

ด้วยตนเองเพื่อลดแบนด์วิธในการสื่อสารส่งข้อมูลให้กับยานใต้นํ้าหรือโครงข่ายในสนามรบ ข้อดีของระบบ

การสื่อสารใหม่คือเรือดำ�นํ้ามีศักยภาพในการทำ�หน้าที่เป็นส่วนหนึ่งของโครงข่ายในการรบ ข้อเสียคือ

ความลอ่แหลมตอ่การถกูโจมตดีว้ยสงครามไซเบอร ์ซึง่การโจมตดีงักลา่วอาจมาจากไวรสัทีซ่อ่นตวัอยูใ่นชปิ

คอมพิวเตอร์หรือ Thumb Drive

ข้อพิจารณาเกี่ยวกับแนวคิดการทำ�สงครามใต้นํ้าในอนาคต
๕๒

	 การแสวงหาผลประโยชน์จากทรัพยากรใต้ทะเล ได้กระตุ้นให้การศึกษาเก่ียวกับใต้ทะเลขยายตัว 

เทคโนโลยีต่าง ๆ แพร่กระจายอย่างรวดเร็ว ในขณะที่ประเทศต่าง ๆ และกำ�ลังรบที่ไม่ใช่รัฐสามารถ 

เข้าถึงและทำ�งานร่วมกับเทคโนโลยีใหม่ท่ีมาพร้อมกับอุปกรณ์ตรวจจับใต้น้ํา ยานไร้คนขับ และระบบอาวุธ
๕๓

 

เทคโนโลยีใหม่ด้านสงครามปราบเรือดำ�นํ้าและการปรับปรุงยานใต้น้ําที่ไม่ได้ใช้พลังงานนิวเคลียร์ 

ทำ�ให้ฝ่ายตรงข้ามสามารถเสริมโครงข่ายอากาศยานและเรือผิวนํ้า เชื่อมต่อเข้ากับระบบเฝ้าตรวจ 

และโจมตีใต้น้ํา เพิ่มความแข็งแกร่งในการปฏิเสธพื้นที่และการต่อต้านการเข้าถึง (A2/AD) การเสริม 

โครงข่ายดังกล่าวยังไม่รวมถึงอาวุธปล่อยนำ�วิถีข้ามทวีปโจมตีเรือผิวน้ําหรืออาวุธปล่อยนำ�วิถี  

พื้นสู่อากาศรุ่นใหม่ การทำ�สงครามใต้ น้ําในอนาคตต้องมีการประยุกต์เทคโนโลยีที่ เกิดขึ้นใหม่  

ตามที่ได้กล่าวถึงไปแล้วในขณะท่ีการพัฒนาแนวความคิดในการปฏิบัติใหม่ต้องบูรณาการระบบเก่า 

และระบบใหม่ให้ทำ�งานร่วมกัน โดยเฉพาะอย่างยิ่งแนวความคิดใหม่ในการทำ�สงครามใต้นํ้าควรจะต้อง

คำ�นึงถึงเทคโนโลยีและการปฏิบัติการ

	 ๑. เทคโนโลยี

		  ๑.๑ หลักการใหม่สำ�หรับการต่อสู้ระหว่างเรือดำ�นํ้า - การปราบเรือดำ�นํ้า

	  	 ประสิทธิภาพของโซนาร์พาสซีฟจะลดลงอย่างต่อเนื่องเพราะเรือดำ�นํ้ามีความเงียบ รวมถึง 

การใช้มาตรการต่าง ๆ ท่ีทำ�ให้การซ่อนพลางดีข้ึน และการนำ�ยานไร้คนขับมาใช้มากขึ้น ซึ่งเป็นยานที่มี 

การปล่อยเสียงรบกวนน้อยลง การตรวจจับแบบใหม่อาจจะต้องใช้ประโยชน์จากส่ิงอื่นนอกเหนือจาก

เสียงที่แพร่ออกมา ยานใต้น้ํามีฟังก์ชันขอบเขตระยะที่ไกลกว่าเพื่อสามารถโจมตีได้ในระยะไกลกว่า 

ระยะอาวุธของเรือดำ�น้ํา ในขณะท่ีการใช้ประโยชน์จากคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าเป็นพื้นฐานของการแข่งขัน 

ระหว่างการค้นหา - การหลบซ่อนมาตั้งแต่สงครามโลกครั้งที่ ๑ และสงครามโลกครั้งที่ ๒ สำ�หรับ 

ในยุคสงครามเย็นได้ให้ความสำ�คัญที่โซนาร์พาสซีฟ แต่ทางเลือกในการตรวจจับใต้นํ้าในครึ่งแรก 

ของศตวรรษที่ ๒๑ อาจจะเป็นการใช้โซนาร์แอคทีฟย่านความถี่ตํ่า อุปกรณ์ตรวจจับที่ไม่ได้พึ่งพาเสียง 

หรือเทคนิคอื่น ๆ ที่ก่อนหน้านี้ไม่ได้นำ�มาใช้ประโยชน์ ทั้งน้ีเน่ืองจากความก้าวหน้าอย่างต่อเน่ือง 

ในด้านการประมวลผลด้วยคอมพิวเตอร์และวัสดุศาสตร์จึงสามารถนำ�เทคนิคเหล่าน้ีมาประยุกต์ใช้ 

ในทางปฏิบัติได้
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		  ๑.๒ กำ�เนิดโครงข่ายสงครามใต้นํ้า

		  อุปกรณ์ตรวจจับระยะไกลรุ่นใหม่ เช่น โซนาร์แอคทีฟความถี่ตํ่าหรือการตรวจจับพริ้วนํ้าและ

ความสามารถในการสือ่สารใตท้ะเลทีพ่ฒันาขึน้ สามารถกา้วไปสูก่ารพฒันาโครงขา่ยการควบคมุการใชอ้าวธุ

ใต้ทะเลคล้าย ๆ กับการใช้คลื่นวิทยุ 

ในการรบผิวน้ํา ตัวอย่างเช่น อาวุธ 

ปราบเรือดำ�นํ้าระยะไกล CVLWT 

สามารถเชื่อมต่อเป็นโครงข่ายกับ

อุปกรณ์ตรวจจับระยะไกลเพื่อสร้าง 

ขีดความสามารถในการปราบเรือดำ�น้ํา

ระยะไกลที่มีประสิทธิภาพ ผลักดัน 

ให้เรือดำ�นํ้าต้องถอยห่างออกไปหรือ

หน่วงเวลาให้ช้าลง โดยใช้ประโยชน์

จากขอ้จำ�กดัของเรอืดำ�นํา้ดา้นความเรว็ 

ความตระหนักรู้ในสถานการณ์ และ 

การป้องกันตนเอง โครงข่ายใต้น้ําสามารถท่ีจะประสานการเฝ้าระวังและการโจมตีพร้อมกันด้วย UUVs 

มากกว่า ๑ ลำ� ที่ทำ�งานด้วยระบบอัตโนมัติ หรือควบคุมจากเรือดำ�นํ้าหรือยานใต้นํ้าอื่น ๆ 

		  ๑.๓ ความเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีที่ได้ปะทุออกมา 

		  ด้วยพลังการประมวลผลของคอมพิวเตอร์ที่เพิ่มขึ้นอย่างรวดเร็ว (Big Data) พร้อมกับ 

ขนาดที่กระทัดรัดมากขึ้น ความก้าวหน้าอย่างรวดเร็วกำ�ลังใกล้เข้าสู่การนำ�ไปใช้งานด้านการตรวจจับ 

การสื่อสารและโครงข่ายใต้น้ํา ความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีกำ�ลังมุ่งไปสู่การพัฒนาแหล่งกำ�เนิดพลังงาน

และการเก็บพลังงาน ซ่ึงสามารถเพิ่มระยะเวลาปฏิบัติการ ความเร็ว ขีดความสามารถของยานไร้คนขับ 

และระบบต่าง ๆ ท่ีเก่ียวข้อง การพัฒนาดังกล่าวจะผลักดันให้เกิดการประเมินสมมติฐานเกี่ยวกับ 

การใช้งานขีดความสามารถใต้นํ้าทั้งในระดับยุทธวิธีและยุทธการและการออกแบบระบบใต้นํ้าในอนาคต 

อย่างไรก็ตาม การพัฒนาย่อมมีผลกระทบในวงกว้างต่อโครงสร้างกองทัพเรือและกำ�ลังรบร่วม

	 ๒. การปฏิบัติการ

		  ๒.๑ การทบทวนแนวความคิดในสงครามปราบเรือดำ�นํ้า

		  ในช่วงสงครามโลกครั้งท่ี ๑ และ ๒ และสงครามเย็น กองทัพสหรัฐฯ และพันธมิตร 

ได้ให้ความสำ�คัญกับการขัดขวางเรือดำ�นํ้าข้าศึกไม่ให้ทำ�งานอย่างมีประสิทธิภาพแทนที่จะจมเรือดำ�น้ํา 

แนวทางดังกล่าวเป็นการแสวงประโยชน์จากข้อจำ�กัดโดยธรรมชาติของยานใต้น้ํา อย่างไรก็ตาม สงคราม 

ปราบเรือดำ�นํ้าในอนาคตจะต้องใช้วิธีการคล้าย ๆ กันในการตอบโต้การขยายกำ�ลังใต้ทะเลในอนาคต 

ของฝ่ายตรงข้าม

		  ๒.๒ หนทางใหม่สำ�หรับการปฏิบัติการใต้ทะเลเชิงรุก 

		  บทบาทของเรือดำ�นํ้าอาจต้องการเปล่ียนแปลง จากยานรบที่อยู่ในแนวหน้าเหมือนกับ

อากาศยาน ไปสู่ผู้ประสานการปฏิบัติและเป็นเจ้าของเครื่องมือรบ เช่นเดียวกับการปฏิบัติของเรือบรรทุก

เครื่องบินที่ส่งอากาศยานไปปฏิบัติการในแนวหน้า อุปกรณ์ตรวจจับใต้นํ้ารุ่นใหม่จะพึ่งพาปรากฏการณ์

อื่น ๆ มากกว่า เสียงรบกวนท่ีเป้าหมายสร้างขึ้นมา ดังนั้นการมีเสียงที่เงียบไม่เพียงพอต่อการซ่อนพลาง 
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ของเรือดำ�นํ้าอีกต่อไป ดังนั้น เรือดำ�นํ้าจึงให้ 

ความสำ�คัญกับการลดการเปิด เผยตนเอง 

เพื่อลดความเสี่ยงในน่านนํ้าข้าศึก ขณะเดียวกัน

ก็ ใช้ เป้ าลวงทั้ งแบบการลวงทางเ สียงและ 

ไม่ใช้การลวงทางเสียง และการรบกวนอย่างเต็มท่ี

เพ่ือป้องกันการถูกตรวจจับ ยานใต้น้ําไร้คนขับ

ขนาดใหญ่และระบบใต้นํ้าต่าง ๆ จะถูกนำ�

มาใช้แทนการใช้เรือดำ�นํ้า โดยเฉพาะในการ

ปฏิบัติการทางยุทธวิธีท่ีมีความเส่ียงสูงจากการถูก

ตรวจพบ เช่น การรวบรวมข่าวกรองในพ้ืนท่ีใกล้ฝ่ัง 

การโจมตีเป้าหมายบนบกหรือการโจมตีเรือผิวน้ํา

ในน่านนํ้าข้าศึก นอกเหนือจากท่ี UUVs มีโอกาส

ถูกตรวจพบได้น้อยกว่าเรือดำ�นํ้ าแล้ว UUVs  

มีราคาถูกกว่าเรือดำ�นํ้ามาก ทำ�ให้ผู้บังคับบัญชา

กำ�ลังรบกล้าท่ีจะใช้งานในภารกิจท่ีมีความเส่ียงสูง 

ในขณะเดียวกันเรือดำ� น้ําในรุ่นต่อไปจะต้องมี  

ขนาดใหญ่ขึ้นเพื่อรองรับกับระบบป้องกันการถูกตรวจจับรุ่นใหม่ ระบบสื่อสาร ระบบควบคุมบังคับบัญชา 

รวมถึงการเก็บอาวุธ และยานไร้คนขับไว้กับเรือดำ�นํ้า

		  ๒.๓ การขยายโครงสร้างพื้นฐานใต้ทะเล 

		  พื้นที่ใต้ทะเลเป็นพื้นที่สนับสนุนกิจกรรมต่าง ๆ มากขึ้น การวางอุปกรณ์ขุดเจาะน้ํามัน 

อุปกรณ์เกี่ยวกับการทำ�เหมืองแร่ใต้ทะเล ท่อส่งนํ้ามัน สายเคเบิ้ลเชื่อมต่อการสื่อสาร อุปกรณ์ผลิต 

พลงังาน และอปุกรณต์รวจจบัตา่ง ๆ  ทัง้ทีเ่กีย่วขอ้งกบัเสยีงและไมเ่กีย่วขอ้งกบัเสยีง กจิกรรมในเชงิพาณชิย์

เป็นกิจกรรมทั่ว ๆ ไป ในขณะที่รัฐบาลและนักวิทยาศาสตร์เพิ่มการเฝ้าดูและให้ความสำ�คัญกับการบริหาร

จัดการทรัพยากรธรรมชาติใต้ทะเล เช่น แหล่งประมง และนํ้ามันดิบ การทำ�สงครามใต้นํ้าจะต้องคำ�นึง

ถึงการบุกรุกใต้ทะเลรูปแบบใหม่ โดยเฉพาะอย่างยิ่งการถูกตรวจพบโดยบังเอิญจากอุปกรณ์ตรวจจับ 

ของพลเรือน การป้องกันโครงสร้างพื้นฐานฝ่ายเดียวกัน และโอกาสที่จะสร้างความเสียหายแก่โครงสร้าง

พื้นฐานใต้ทะเลของข้าศึกในระหว่างความขัดแย้ง ซึ่งเป็นองค์ประกอบสำ�คัญเช่นกันในการวางแผนการ 

ทำ�สงครามใต้นํ้าในอนาคต

	

	

การรบในอนาคต๕๔

	 กองเรือผิวนํ้าในอนาคตจะมีความเสี่ยงมากขึ้น อาจจะต้องอยู่ห่างจากพื้นที่ใกล้ฝั่ง และนั่นคือ

ปัญหาที่สำ�คัญ ในขณะที่เรือดำ�นํ้ามีความเสี่ยงที่จะถูกตรวจจับมากขึ้น แม้ว่าจะมีขีดความสามารถมากกว่า

ในปจัจบุนั เรอืดำ�นํา้ในอนาคตจะทำ�หนา้ทีเ่ปน็ยานแม ่ควบคมุ บงัคบับญัชาเหมอืนกบัเรอืบรรทกุเครือ่งบนิ 

เรอืดำ�นํา้จะมขีนาดใหญก่วา่ปจัจบุนั ภายในบรรทกุ UAVs/UUVs มเีวริค์ชอปทีส่มบรูณ ์และม ี3D printer 

เพื่อสร้างและบำ�รุงรักษาโดรน และระบบควบคุมบังคับบัญชาที่ได้รับการพัฒนาสำ�หรับโดรนและโครงข่าย

การรบ (Network Centric Warfare) เรือดำ�นํ้าจะหลบซ่อนอยู่ในเขตนํ้าลึกเพื่อให้ปลอดภัยจากระบบ

อาวุธป้องกันฝั่ง และทำ�การปล่อย UAVs/UUVs  และใช้อาวุธจากระยะพ้นขอบฟ้า
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	 การข่าวกรองและการบังคับบัญชาสามารถดำ�เนินการผ่านโครงข่ายการรบใต้นํ้า เพื่อประสาน

การปฏิบัติภายในกองเรือปราบเรือดำ�นํ้า ซึ่งจะทำ�ให้วิธีการปฏิบัติการของเรือดำ�นํ้าโดยอิสระแบบเก่า 

ไร้ประโยชน์ เรือดำ�นํ้ายังคงปฏิบัติภารกิจได้ แต่จะอยู่ในรูปแบบที่จำ�กัดถ้าพยายามที่จะหลีกเล่ียง 

การประสานการปฏิบัติร่วมกับ UUVs/UAVs สมรภูมิในอนาคตมีการเปล่ียนแปลงรวดเร็วมาก 

เนื่องจากการขยายตัวของการทำ�งานใต้ทะเลในเชิงพาณิชย์ ซ่ึงนำ�ทางไปสู่การเปล่ียนแปลงเทคโนโลยี 

ดังนั้นในอนาคตจะได้เห็นการปฏิบัติการของเรือดำ�นํ้าในทะเลที่เต็มไปด้วย UUVs ที่มีขีดความสามารถสูง

และอนัตรายมากขึน้ UUVs ในอนาคตทำ�หนา้ทีท่ัง้อาวธุ อปุกรณต์รวจจบั และเซนเซอรโ์นดเชือ่มโยงขา่วสาร 

การใช้มนุษย์ไปปฏิบัติงานจะน้อยลง ทำ�ให้ลดความเสี่ยงแต่ความรับผิดชอบของคนที่ทำ�งานจะมากขึ้น

	

	 อย่างไรก็ตาม แม้จะมีเทคโนโลยีต่าง ๆ มาช่วยสนับสนุนในการปฏิบัติการใต้นํ้า แต่พลังในตัว

มนุษย์ยังคงเป็นปัจจัยท่ีสำ�คัญ และน่ีคือเหตุผลที่กองทัพเรืออังกฤษได้กำ�หนดให้ผู้บังคับการเรือดำ�นํ้า 

ในอนาคตต้องผ่านการฝึกและคัดเลือกจากหลักสูตร Perisher
๕๕

 ซึ่งเป็นหลักสูตรที่เข้มงวดเช่นเดียวกับ 

ทีน่กับนิรบตอ้งผา่น และเปน็หลกัสตูรเดยีวทีจ่ะใหผ้ลออกมาวา่จะไดเ้ปน็ผูบ้งัคบัการเรอืดำ�นํา้หรอืไมส่ามารถ

ไปทำ�งานในเรือดำ�นํ้าได้อีก ประวัติศาสตร์ได้แสดงให้เห็นว่า สงครามใต้นํ้าขึ้นอยู่กับจิตวิญญาณของลูกเรือ 

ทีอ่ยูภ่ายในกลอ่งเหลก็นบัแรมเดอืน ในบรรยากาศแบบงา่ย ๆ  ไมเ่ปน็ทางการ มคีวามใกลช้ดิสนทิสนม และ

เข้มงวดในวินัยของตนเอง ซึ่งมีที่มาจากความเข้มงวด การฝึกทางเทคนิคขั้นสูงและประสบการณ์จากทะเล 

เป็นสิ่งที่เกินกว่าเทคโนโลยีจะผลิตได้และความย่อหย่อนเพียงไม่นานสามารถทำ�ลายสิ่งเหล่านี้ได้

กองทัพเรือกับการก้าวเข้าสู่ยุคแห่งสงครามใต้นํ้า

	 จากท่ีกล่าวมาจะเห็นว่าแนวโน้มของการพัฒนาสงครามใต้นํ้าในอนาคต จะเป็นลักษณะของ

สงครามเครือข่ายใต้นํ้าที่สามารถเชื่อมต่อกับกำ�ลังรบบนผิวนํ้า ซึ่งมีผลมาจากพลังประมวลผลคอมพิวเตอร์

ที่เพิ่มขึ้นอย่างรวดเร็ว นอกจากการเชื่อมโยงเป็นเครือข่ายแล้ว ระบบอื่น ๆ ที่เกี่ยวข้อง เช่น ระบบอาวุธ 

ระบบตรวจจับ ระบบสื่อสาร และส่วนประกอบต่าง ๆ ของยานใต้น้ําและยานผิวน้ํา จะได้รับการพัฒนา
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ให้มีประสิทธิภาพสูงขึ้น อย่างไร

ก็ตาม แนวความคิดในการปราบ

เรือดำ�นํ้ายังคงใช้หลักการเดิมคือ

การปฏิเสธไม่ให้ข้าศึกใช้เรือดำ�นํ้า

อยา่งไดผ้ล และในขณะทีเ่รือดำ�น้ํา

ซ่ึงเป็นท้ังผู้ค้นหาและหลบซ่อนยัง

คงใช้จุดแข็งของตนคือการซ่อน

พลางเป็นปัจจัยหลักในการมุ่งไป

สู่ความสำ�เร็จของภารกิจ โดยท่ี 

การซ่อนพลางของเรือดำ�น้ําใน

อนาคตมีความยากมากข้ึนในขณะ

ท่ีการค้นหาเรือดำ�น้ําก็มีความยาก

เช่นกัน นอกจากน้ีเทคโนโลยีต่าง 

ๆ ที่ถูกพัฒนาข้ึนเพ่ือมาสนับสนุน 

กิจกรรมเชิงพาณิชย์ในทะเลลึก  

เช่น การสำ�รวจขุดเจาะปิโตรเลียม

ในทะเล สามารถนำ�มาประยุกต์ใช้

ในทางทหารได้ รวมท้ังโครงสร้าง 

พ้ืนฐานใต้ทะเลยังคงเป็นส่ิงท้าทาย

ในการปฏบิตักิารทางทหาร ซึง่องคป์ระกอบโดยรวมทีก่ลา่วมายอ่มเปน็ทัง้โอกาสและสิง่ทา้ทายตอ่กองทพัเรอื 

	 แนวโน้มการจัดหาเรือดำ�น้ําของประเทศในภูมิภาคอาเซียนที่เพิ่มมากขึ้นอย่างต่อเนื่อง 

เช่น สิงคโปร์มีเรือดำ�น้ํา ๖ ลำ� และกำ�ลังจัดซื้ออีก ๒ ลำ� เวียดนามมีเรือดำ�น้ําจากรัสเซีย ๔ ลำ� กำ�ลังต่ออีก  

๒ ลำ� อินโดนีเซียมีเรือดำ�น้ํา ๒ ลำ� กำ�ลัง

จัดซ้ือจากเกาหลีใต้อีก ๓ ลำ� มาเลเซีย

มีเรือดำ� น้ํา ๒ ลำ� และในขณะที่ ไทย

จัดหา ๑ ลำ�จากจีน ซึ่งเป็นสัดส่วนที่ไม่

สมดุลเมื่อเปรียบเทียบจำ�นวนเรือดำ�น้ํา

ที่จะเข้าประจำ�การในภูมิภาคอาเซียน 

ในอนาคต รวมถึงสถานการณ์ความขัดแย้ง

ในทะเลจีนใต้ที่ มีมหาอำ�นาจระดับโลก

อย่างสหรัฐฯ และจีนเข้ามาแสดงอิทธิพล

อย่างต่อเน่ือง จนไม่อาจคาดการณ์ได้ว่า 

บนผิวน้ําที่ น่ิงสงบน้ัน ส่วนใต้น้ําจะสงบน่ิง 

หรือไม่ ปัจจัยดังกล่าวย่อมส่งผลกระทบ 

ต่อยุทธศาสตร์ทะเล (Maritime Strategy)

ยุทธศาสตร์ทางเรือ (Naval Strategy) ทำ�ใหแ้นวโนม้การปฏิบตักิารทางเรอืในภูมภิาคมกีารเปล่ียนแปลง

โดยเฉพาะสาขาการปราบเรือดำ�น้ํากำ�ลังก้าวไปสู่การทำ�สงครามใต้น้ํา ดังน้ันกองทัพเรือในฐานะหน่วยงาน 
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ด้านความม่ันคงของรัฐท่ีต้องแบกรับภาระในการรักษาอธิปไตยของชาติทางทะเล จึงต้องเตรียมการ

รับมือกับภัยคุกคามใต้น้ําในอนาคตในสภาวะท่ีขีดความสามารถในการทำ�สงครามใต้น้ําของกองทัพเรือ 

มีข้อจำ�กัด โดยหัวใจหลักของการทำ�สงครามใต้น้ําในอนาคตของกองทัพเรือยังคงใช้การปฏิเสธ 

ไม่ให้ฝ่ายตรงข้ามทำ�สงครามใต้ น้ําอย่างได้ผล อย่างไรก็ตาม เทคโนโลยีที่กำ�ลังจะถูกนำ�มาใช้ 

ในการทำ�สงครามใต้น้ําในอนาคตเป็นเทคโนโลยีขั้นสูง ราคาแพง และเป็นความลับที่แต่ละประเทศ 

ซึ่งเป็นเจ้าของเทคโนโลยีไม่ต้องการเปิดเผยหรือถ่ายทอดให้ได้เท่าที่จำ�เป็น ดังน้ันการที่กองทัพเรือ 

จะมีโอกาสเข้าถึงเทคโนโลยีเหล่านี้จึงเป็นสิ่งที่ยากมาก แต่สิ่งที่สะท้อนให้เห็นคือการทำ�สงครามในทุกมิต ิ

ต้องการบูรณาการด้านข้อมูลข่าวสารเพื่อให้เกิดความตระหนักรู้ร่วมกัน ดังนั้นการวางรากฐานโครงข่าย 

สงครามใต้น้ําเช่นเดียวกับสงครามโดยใช้เครือข่ายเป็นศูนย์กลาง (Network Centric Warfare)  

จึงเป็นสิ่งสำ�คัญ ด้วยปัจจุบันกองทัพเรือยังไม่สามารถสร้างเครือข่ายการเชื่อมต่อข้อมูลเกี่ยวกับ 

สงครามใต้น้ําให้เป็น Real Time ได้ แต่อย่างน้อยที่สุดกองทัพเรือควรมีการกำ�หนดโครงสร้าง 

ของหน่วยให้สามารถสนับสนุนการทำ�สงครามใต้น้ําของกองทัพเรือได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดยจะต้องมี

หน่วยรองรับเพื่อทำ�หน้าที่ต่าง ๆ เหล่านี้

	 ๑. รวบรวมข้อมูลสิ่งปลูกสร้าง โครงสร้างพื้นฐานที่เกี่ยวข้องกับกิจกรรมเชิงพาณิชย์ในทะเล 

กองทัพเรือจำ�เป็นต้องรวบรวมข้อมูลสิ่งปลูกสร้าง โครงสร้างพื้นฐานใต้ทะเลในพื้นที่ปฏิบัติการ 

ซึ่งข้อมูลดังกล่าวสามารถนำ�มาใช้ประโยชน์ในการทำ�สงครามใต้น้ําได้ เช่น ข้อมูลกิจกรรมเชิงพาณิชย์ 

ในทะเลสามารถใช้วางแผนในระดับยุทธการและยุทธวิธี เพ่ือหลีกเล่ียงไม่ให้ยานใต้น้ําฝ่ายเรา 

ถูกตรวจจับจากอุปกรณ์ของพลเรือน หรือความสำ�คัญของโครงสร้างพื้นฐานนั้นต่อกิจกรรมเชิงพาณิชย ์

ของฝ่ายตรงข้าม จะเป็นปัจจัยในการตัดสินใจดำ�เนินกลยุทธ์ของฝ่ายเรา และการสร้างความร่วมมืออันดี

ระหว่างกลุ่มต่าง ๆ ท่ีเก่ียวข้องกับกิจกรรมเชิงพาณิชย์ในทะเล เพื่อสร้างโอกาสในการเรียนรู้เทคโนโลยี 

ใหม่ ๆ ของพลเรือน ซึ่งสามารถนำ�มาใช้ในการสนับสนุนงานด้านความมั่นคงทางทะเลได้

	 ๒. รวบรวมข้อมูลด้านสมุทรศาสตร์อย่างต่อเน่ือง เพ่ือทำ�การวิเคราะห์ วิจัย และนำ�ผลการวิจัย

มาสนับสนุนการทำ�สงครามใต้น้ํา โดยเฉพาะการเก็บรวบรวมข้อมูลทางสมุทรศาสตร์ในอ่าวไทยและ 

ทะเลอันดามันอย่างต่อเน่ือง เพื่อนำ�ข้อมูลมาสร้างแบบจำ�ลองทางสมุทรศาสตร์ในพื้นที่แต่ละห้วงเวลา 

ซึ่งนอกจากสามารถนำ�มาใช้ในการปฏิบัติการทางทหารแล้ว ยังสามารถนำ�มาใช้ประโยชน์ด้านการอนุรักษ์

สิ่งแวดล้อม การศึกษาวิจัยทางวิทยาศาสตร์

	 ๓. พัฒนาระบบการประมวลผลข้อมูลขนาดใหญ่ หรือ “Big Data” สนับสนุนการปฏิบัติการ

ทางเรือ นอกจาก “Big Data” จะใช้ในการคำ�นวณทางสมุทรศาสตร์ แล้วยังสามารถใช้ในการคำ�นวณ 

เพื่อสนับสนุนการทำ�สงครามอิเล็กทรอนิกส์ การทดสอบแผนการรบ (War Game) ในระดับต่าง ๆ 

ซึ่งจะให้ผลการประเมินที่มีความน่าเชื่อถืออย่างมาก

	 ๔. บริหารจัดการ การใช้เครื่องมือ และยุทโธปกรณ์ต่าง ๆ  ที่เกี่ยวข้องกับสงครามใต้น้ํา เพื่อบรรลุ

ภารกิจของกองทัพเรือ ซ่ึงการบริหารจัดการดังกล่าวจำ�เป็นต้องมีการกำ�หนดเป้าหมาย เพ่ือให้การตอบสนอง

ต่อภาพสถานการณ์ใต้น้ําต่าง ๆ มีความรวดเร็วที่สุด โดยเฉพาะการปฏิบัติการใต้น้ําภายในอ่าวไทยและ 

ทะเลอันดามัน เพราะเป็นพื้นที่สำ�คัญและมีศักยภาพที่จะวางระบบได้ตั้งแต่ยามปกติ ซึ่งการวางระบบ 

ต้องรวมถึงการเชื่อมต่ออุปกรณ์ตรวจจับแบบพึ่งพาเสียงและไม่พึ่งพาเสียง (Acoustic Sensors and  

Non-acoustic Sensors) อุปกรณ์ตรวจจับแบบประจำ�ที่ ยานใต้น้ําต่างๆ ยานผิวน้ํา อากาศนาวี และ

ยานไร้คนขับ
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	 ๕. พัฒนาแนวทางการใช้สงครามทุ่นระเบิด สนับสนุนสงครามใต้น้ํา ซ่ึงปัจจุบันกองทัพเรือ 
ใช้การล่าทำ�ลายทุ่นระเบิดและการกวาดทุ่นระเบิดเพื่อเปิดทางให้เรือรบเดินทางเข้า-ออกจากท่าเรือ 
ในยามสงคราม อย่างไรก็ตาม เทคโนโลยีในอนาคตและพลังการประมวลของซุปเปอร์คอมพิวเตอร์ 
ทำ�ให้ทุ่นระเบิดในอนาคตมีความฉลาด วางอยู่ในที่ระดับน้ําลึกได้มากขึ้น และอาศัยปัจจัยการเปลี่ยนแปลง
ทางสมุทรศาสตร์เพียงเล็กน้อยเป็นเครื่องชี้นำ�ไปสู่การทำ�ลายเป้าหมาย ซึ่งเทคโนโลยีที่กล่าวมาทำ�ให้เกิด 
การเปลีย่นแปลงทัง้ยทุโธปกรณแ์ละยทุธวธิ ีดงันัน้กองทพัเรอืจงึตอ้งพฒันาแนวทางการใช้สงครามทุน่ระเบดิ
ในอนาคตทั้งทางรุกและทางรับ

	 ๖. พัฒนาแนวทางการใช้ยานผิวน้ํา อากาศนาวี และโดรน สนับสนุนการทำ�สงครามใต้น้ํา 

ทั้งนี้เนื่องจากในอนาคต ความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีทำ�ให้คุณลักษณะขีดความสามารถของยานผิวน้ํา 

อากาศนาวี โดรน อาวุธท่ีติดตั้งกับยานผิวน้ําและอากาศนาวีมีระยะหวังผลไกล มีความเป็นอัตโนมัติ 

และความแม่นยำ�สูง ซึ่งแนวโน้มในอนาคตจะเป็นการใช้อากาศยานไร้คนขับมากขึ้น โดยเฉพาะการปฏิบัติ

ภารกจิทีเ่สีย่งอนัตราย เพราะคา่ใชจ้า่ยของโดรนถกูกวา่ยานทีม่คีนบงัคับ อยา่งไรกต็าม นอกจากการพฒันา

แนวทางดงักลา่วแลว้ การเลอืกยทุโธปกรณใ์หเ้หมาะสมกบัภารกจิและพืน้ทีป่ฏบิตักิารเปน็สิง่สำ�คญัเชน่กนั

	 ๗. พัฒนาแนวทางการใช้ยานใต้น้ํา อุปกรณ์ตรวจจับใต้น้ํา สนับสนุนสงครามใต้น้ําในอนาคต 

ซ่ึงการจัดหาเรือดำ�น้ํา S 26T จากจีนและแนวโน้มการพัฒนาทางเทคโนโลยีตามท่ีกล่าวมาเป็นแรงผลักดัน

ทำ�ให้กองทัพเรือต้องมีการพัฒนาแนวทางดังกล่าว อย่างไรก็ตาม การพัฒนาแนวทางการใช้ยานใต้น้ํา 

อุปกรณ์ตรวจจับใต้น้ํามีความยากกว่าแนวทางการใช้ยานผิวน้ํา อากาศนาวี ทั้งนี้เพราะว่าเทคโนโลยี 

ที่เกี่ยวข้องกับการปฏิบัติงานใต้น้ําเป็นเทคโนโลยีท่ีมีความซับซ้อนมากกว่า รวมทั้งปัจจัยการเปล่ียนแปลง

ทางสมุทรศาสตร์สามารถให้ผลกระทบต่อยุทธวิธี ดังนั้นในอนาคตการจัดหายุทโธปกรณ์ใต้น้ําของ 

กองทัพเรือจึงต้องนำ�ปัจจัยลักษณะทางสมุทรศาสตร์ในพื้นที่ปฏิบัติการมาเป็นข้อพิจารณาเพิ่มเติม

	 การเตรียมการของกองทัพเรือเพื่อก้าวเข้าสู่ยุคแห่งสงครามใต้น้ําดังที่ได้กล่าวมา สามารถนำ�ไป

ประยุกต์ได้ทั้งการปฏิบัติการเชิงรุก เช่น การวางทุ่นระเบิดทางรุกในบริเวณท่าเรือที่สำ�คัญ การขัดขวาง 

การคมนาคมทางทะเลเพ่ือทำ�ลายระบบเศรษฐกิจของฝ่ายตรงข้าม และการปฏิบัติการเชิงรับ เช่น  

การป้องกันการคมนาคมทางทะเลของฝ่ายเรา แม้ว่าตามหลักการแล้วเรือดำ�น้ําเป็นอาวุธทางยุทธศาสตร์  

ถูกออกแบบมาเพื่อใช้ในปฏิบัติการเชิงรุกเป็นหลัก และการทำ�สงครามใต้น้ําที่ผ่านมาขึ้นอยู่กับเรือดำ�น้ํา  

จึงทำ�ให้น้ําหนักของการทำ�สงครามใต้น้ําไปอยู่ที่การปฏิบัติการเชิงรุก อย่างไรก็ตาม การปฏิบัติการเชิงรับ

ในสงครามใต้น้ําก็มีความสำ�คัญ โดยเฉพาะพื้นที่สำ�คัญทางเศรษฐกิจซึ่งหากถูกคุกคามย่อมส่งผลกระทบ 

ต่อความมั่นคงของประเทศได้ เช่น ในพื้นที่อ่าวไทย

การทำ�สงครามใต้นํ้าในอ่าวไทยในอนาคต

	 พ้ืนท่ีอ่าวไทยเป็นเส้นทางคมนาคมหลัก
ท่ีคิดเป็นสัดส่วนการขนส่งสินค้าเข้าและส่งออก 
๙๕% มีเรือสินค้าผ่านเข้าออกปีละประมาณ 
๑๕,๐๐๐ ลำ� แต่ด้วยพ้ืนท่ีดังกล่าวมีความเส่ียงสูง
ทางด้านภูมิศาสตร์ในการท่ีจะถูกปิดอ่าวหรือ
ขัดขวางการใช้เส้นทางเดินเรือ เน่ืองจากปากอ่าว
มีความกว้างประมาณ ๒๐๐ ไมล์ทะเล หรือ  
๔๐๐ กิโลเมตร เท่านั้น หากเกิดกรณีพิพาทหรือ
ความขัดแย้งกับต่างประเทศขึ้น การถูกปิดอ่าว 
จะทำ�ใหก้ารขนสง่ทางทะเลสายนีห้ยดุชะงกัทนัท ี
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ส่งผลให้เศรษฐกิจเกิดความเสียหายดั่งเช่นที่เราเคยประสบมาแล้วในช่วงสงครามโลกครั้งที่ ๒
๕๖

 อีกทั้ง

พื้นที่อ่าวไทยยังเป็นที่ตั้งของฐานทัพเรือหลักของกองทัพเรือ ดังนั้นจึงควรวางแนวทางการทำ�สงครามใต้น้ํา 

ในอ่าวไทย เพื่อเตรียมพร้อมรับมือกับภัยคุกคามใต้น้ําในอนาคต

	 หากวิเคราะห์คุณลักษณะเรือดำ�น้ําในภูมิภาคและลักษณะทางกายภาพของอ่าวไทยที่มี  

ข้อจำ�กัดด้านความลึกของน้ํา จำ�นวนเรือประมง เรือสินค้าที่สัญจร และกิจกรรมต่าง ๆ ในเชิงพาณิชย์  

ทำ�ให้สามารถกำ�หนดเป้าหมายของเรือดำ�น้ําฝ่ายตรงข้ามที่จะเข้ามาพื้นที่อ่าวไทยคือการลาดตระเวน 

หาข่าวกำ�ลังทางเรือฝ่ายเรา การส่งชุดปฏิบัติการพิเศษ การวางทุ่นระเบิดทางรุก การขัดขวางการคมนาคม 

ทางทะเล และการปิดอ่าว จากที่ได้กล่าวมา สงครามใต้น้ําในอนาคตยังคงใช้แนวคิดการปฏิเสธเรือดำ�นํ้า 

	
ฝ่ายตรงข้ามไม่ให้ทำ�งานได้อย่างมีประสิทธิภาพ เพียงแต่ยุทธวิธีมีการเปลี่ยนแปลงตามเทคโนโลยีใหม่ ๆ  

ที่กำ�ลังถูกพัฒนาซ่ึงการปฏิเสธเรือดำ�น้ําฝ่ายตรงข้ามไม่ให้ทำ�งานได้อย่างมีประสิทธิภาพในอ่าวไทย  

สามารถประยุกต์ใช้แนวความคิดการต่อต้านการเข้าถึง การปฏิเสธพื้นที่ (Anti-Access/Area- 

Denial (A2/AD)) เป็นการปฏิเสธพื้นที่ใต้น้ําในอ่าวไทย (Undersea AD in The Gulf of Thailand)  

โดยพื้นที่ในรัศมี ๒๐๐ ไมล์ทะเลจากฝั่ง สามารถใช้หลักการ Area - Denial หรือการปฏิเสธพื้นที่  

เป็นการขัดขวางการไม่ให้เรือดำ�น้ําฝ่ายตรงข้ามบรรลุภารกิจ ดังนี้

	 ๑.	การสร้างเครือข่ายการเชื่อมโยงระหว่างเรือผิวน้ํา อากาศนาวี UAVs และ UUVs  

ในการแลกเปลี่ยนข้อมูลข่าวสาร ซึ่งข้อมูลข่าวสารที่ มีการแลกเปล่ียนไม่ได้จำ�กัดเฉพาะข้อมูล 

ทางยุทธวิธีที่ระบุ ตำ�บลท่ี ทิศทางการเคลื่อนท่ี และความเร็วของเป้าเท่านั้น แต่ยังเป็นข้อมูลเกี่ยวกับ 

สภาวะแวดล้อมต่าง ๆ ทางสมุทรศาสตร์ และข้อมูลต่าง ๆ ที่มาจากอุปกรณ์ตรวจจับแบบพึ่งพาเสียง 

และไม่พึ่งพาเสียง  เพื่อให้หน่วยที่เกี่ยวข้องสามารถวิเคราะห์ ประเมินค่า และนำ�ไปใช้ได้

	 ๒.	การวางระบบทุ่นเสียงทั้งแบบพาสซีฟและแอคทีพ เพื่อการแจ้งเตือนและทำ�ลายความริเริ่ม 

ของเรือดำ�น้ํา และทำ�ให้เป็นอุปสรรคสำ�หรับการวางทุ่นระเบิดทางรุกและการส่งชุดปฏิบัติการพิเศษ 

นอกจากนี้ยังสามารถลดความเสี่ยงที่เกิดจากทุ่นระเบิดอิทธิพลของฝ่ายตรงข้าม

	 ๓. การออกแบบสิ่งกีดขวางใต้น้ําไว้ในพื้นที่สำ�คัญทางทหาร เพื่อขัดขวางการเข้ามาหาข่าว 

การวางทุ่นระเบิดทางรุกของฝ่ายตรงข้าม

	 ๔.	การสรา้งเครอืข่ายความรว่มมอืเพือ่ความมัน่คงกบักจิกรรมเชงิพาณชิยใ์นพืน้ทีต่ัง้แตย่ามปกต ิ

เพือ่สนบัสนนุในการแจง้ขอ้มลูตา่ง ๆ  เชน่ เมือ่เรอืประมงในพืน้ทีไ่ดต้รวจพบสิง่ผดิปกตใิตน้ํ้า หรอืแมก้ระทัง่

สร้างอุปสรรคในการนำ�เรือ การตรวจการณ์ และการวิเคราะห์เป้าของเรือดำ�น้ํา เป็นต้น
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	 เรือดำ�น้ําและสงครามใต้น้ํา เป็นสิ่งท่ีมีวิวัฒนาการเคียงคู่กันมาตลอด การพัฒนาเทคโนโลย ี

ต่าง ๆ ที่เกี่ยวข้องกับเรือดำ�น้ําไม่ว่าทางตรงหรือทางอ้อม ย่อมส่งผลกระทบต่อแนวคิดการทำ�สงคราม 

ใต้นํ้าไม่มากก็น้อยเช่นกัน เรือดำ�น้ําใช้คุณลักษณะเด่นคือ การซ่อนพลางในการทำ�ภารกิจ จึงเป็นที่มา 

ของการแข่งขันระหว่างผู้หลบซ่อนกับผู้ค้นหาที่มีพัฒนาการมาอย่างต่อเนื่องตั้งแต่ยุคสงครามโลก 

ยุคสงครามเย็น และยังคงมีอยู่ต่อไป ความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีในอนาคตและประสิทธิภาพ 

การประมวลผลข้อมูลของคอมพิวเตอร์ท่ีเรียกว่า “Big Data” กำ�ลังเปลี่ยนแนวคิดการทำ�สงครามใต้นํ้า 

ไปสู่โครงข่ายสงครามใต้นํ้าที่มีเรือดำ�นํ้าทำ�หน้าที่ควบคุม UAVs/ UUVs ระบบอาวุธ อุปกรณ์ตรวจจับ 

ต่าง ๆ และประสานการปฏิบัติกับกองเรือผิวน้ํา เพื่อการโจมตีเป้าหมายบนบกหรือการโจมตีเรือผิวนํ้า 

ในน่านนํ้าข้าศึก เป็นต้น  

	 สงครามใต้นํ้ายุคใหม่เป็นโอกาสและสิ่งท้าทายต่อกองทัพเรือ ในขณะที่การปฏิบัติการทางเรือ 

ของประเทศต่าง ๆ ในอาเซียนกำ�ลังเปลี่ยนแปลงโดยเฉพาะสาขาการปราบเรือดำ�น้ํากำ�ลังก้าวไปสู่ 

การทำ�สงครามใต้นํ้า กองทัพเรือในฐานะหน่วยงานด้านความมั่นคงของรัฐที่ต้องแบกรับภาระในการรักษา

อธิปไตยของชาติทางทะเล จึงต้องเตรียมการรับมือกับการเปลี่ยนแปลงดังกล่าวในอนาคตภายใต้สภาวะ 

ที่ขีดความสามารถในการทำ�สงครามใต้น้ําของกองทัพเรือมีข้อจำ�กัด โดยจำ�เป็นต้องมีการวางรากฐาน 

กำ�หนดโครงสรา้งของหนว่ยใหส้ามารถสนบัสนนุการทำ�สงครามใตน้ํา้ของกองทพัเรอืไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพ

ทั้งการปฏิบัติการเชิงรุกและปฏิบัติการเชิงรับ สำ�หรับพื้นที่อ่าวไทยอันเป็นเส้นทางคมนาคมทางทะเล 

ที่สำ�คัญของประเทศ และด้วยลักษณะทางกายภาพของอ่าวไทย กองทัพเรือสามารถประยุกต์ใช้ 

แนวความคิด การปฏิเสธพ้ืนท่ีใต้นํ้าในอ่าวไทย (Undersea AD in The Gulf of Thailand)  

“เข้าได้ แต่ออกไม่ได้” เพื่อเตรียมพร้อมรับมือกับภัยคุกคามใต้นํ้าในอนาคต ทำ�ให้ฝ่ายตรงข้าม 

ต้องยับยั้งชั่งใจในการส่งเรือดำ�นํ้าเข้ามาในพื้นที่อ่าวไทย เพราะเมื่อเข้ามาแล้วยากที่จะคาดหวังว่า 

จะได้ออกไป อย่างไรก็ตาม ชัยชนะในสงครามใต้นํ้าไม่ได้ขึ้นอยู่กับความเหนือกว่าทางเทคโนโลยี 

เพียงอย่างเดียว แต่ยังขึ้นอยู่กับจิตวิญญานการรุกรบ ความมุ่งมั่นของลูกเรือซึ่งต้องทำ�งานอยู่ภายใน 

กล่องเหล็กนับแรมเดือนอย่างเข้มงวด เป็นสิ่งเกินกว่าที่เทคโนโลยีจะผลิตได้ ดังน้ัน การจะพัฒนาอะไร 

ควรเริ่มที่การพัฒนาคนก่อน ดังคำ�กล่าวที่ว่า “เหล็กในคนสำ�คัญกว่าเหล็กในเรือ”

สรุป
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	 Anti - Access/Area - Denial (A2/AD) : การต่อต้านการเข้าถึง/การปฏิเสธไม่ให้เข้าพื้นที ่

เป็นยุทธศาสตร์ท่ีกองทัพประชาชนจีนใช้กำ�หนดแนวทางการปฏิบัติการร่วมกันระหว่างกำ�ลังทางบก เรือ 

อากาศ และระบบขีปนาวุธท่ีมีความทันสมัย เพื่อป้องกันการเข้าโจมตีโดยกำ�ลังทหารและระบบขีปนาวุธ 

ของฝ่ายตรงข้ามจากภายนอกประเทศ โดยมีเป้าหมายมุ่งเน้นการป้องกันสหรัฐฯ เข้าแทรกแซงในปัญหา

ช่องแคบไต้หวัน และปัญหาข้อพิพาทหมู่เกาะในทะเลจีนใต้และทะเลตะวันออก ตามยุทธศาสตร์ห่วงโซ่

ของจีน

	 Nuclear Deterrence : การป้องปรามอาวุธนิวเคลียร์ คือ การใช้อาวุธนิวเคลียร์เป็นเครื่องมือ

ในการทำ�ให้ฝ่ายตรงข้ามยับยั้งชั่งใจในการกระทำ�อย่างใดอย่างหนึ่ง

	 Radar - Warning Receivers (RWR) : อุปกรณ์ดักรับเตือนสัญญานเรดาร์ วัตถุประสงค์หลัก 

ใชเ้พือ่การแจง้เตอืนเมือ่มกีารตรวจพบสญัญาณเรดารท์ีอ่าจเปน็ภยัคกุคาม สามารถวเิคราะหส์ญัญาณเรดาร์

ที่ตรวจพบว่าเป็นเรดาร์ประเภทใด

	 Snorkel : สนอเกิล คือ ระบบท่ีเรือดำ�นํ้าใช้แลกเปล่ียนอากาศกับภายนอกในขณะที่เรือดำ�นํ้า 

อยู่ใกล้ผิวนํ้าและทำ�การเดินเครื่องยนต์ดีเซลเพื่ออัดประจุไฟฟ้าใส่แบตเตอรี่ จุดมุ่งหมายสำ�คัญของระบบ

สนอเกิล คือการรับอากาศดีเข้ามาใช้ในระบบต่าง ๆ ที่จำ�เป็นของเรือดำ�นํ้า เช่น อากาศดีสำ�หรับการเผา

ไหม้ของเครื่องยนต์ดีเซลและอากาศสำ�หรับเป่าแบตเตอรี่

	 Sound Surveillance System (SOSUS) : ระบบการตรวจจับเสียงพ้ืนท้องทะเล ประกอบด้วย

เครื่องดักฟังเสียงหรือสถานีดักฟังเสียงใต้นํ้าหลาย ๆ สถานีในน่านน้ําที่มีความสําคัญทางยุทธศาสตร์ 

เช่น ในมหาสมุทรแปซิฟิค และมหาสมุทรแอตแลนติค แต่ละสถานีประกอบด้วยไฮโดรโฟนที่มีความไว 

ในการดักรับสูงวางตัวอยู่บนพื้นท้องทะเล ข่าวสารที่ได้รับจากระบบดังกล่าวจะถูกส่งไปยังสถานีควบคุม 

ของหน่วยปราบเรือดํานํ้าบริเวณใกล้เคียง

	 Wire-Guided Torpedo : ตอร์ปิโดนำ�ทางโดยเส้นลวดเป็นตอร์ปิโดที่เรือยิงสามารถควบคุม 

การเดินทางและส่งข้อมูลต่าง ๆ ให้กับตอร์ปิโดได้ตลอดเวลาโดยส่งสัญญาณผ่านเส้นลวดขนาดเล็ก 

ซึ่งเชื่อมติดระหว่างท่อยิงและตอร์ปิโด

	 Cavitation : โพรงอากาศเกิดข้ึนเม่ือใบจักรหมุนเร็วจนเกิดฟองอากาศ  โดยในระยะเริ่มแรก 

จะเกดิบรเิวณปลายกลบีใบจกัร เรยีกวา่ Elabe Tip  Cavitation ตอ่มาเมือ่ใบจกัรหมนุเรว็ขึน้  ฟองอากาศ

จะแผ่ขยายไปทั่วบริเวณด้านหลังของใบจักร เรียกว่า Sheet Cavation ฟองอากาศเหล่านี้มักแตกทันที 

ที่เกิดขึ้น ทําให้เกิดเสียงใต้นํ้า

	 Light Weight Torpedo : ตอร์ปิโดเบาเป็นอาวุธปราบเรือดำ�นํ้า ติดตั้งอยู่กับเรือผิวนํ้า 

อากาศยาน และเฮลิคอปเตอร์

	 Dipping Sonar : โซนาร์ชัก - หย่อน  ติดตั้งอยู่บน เฮลิคอปเตอร์ปราบเรือดํานํ้า

	 Inertial and Satellite Navigation : ระบบเดินเรือด้วยแรงเฉ่ือยและระบบหาที่เรือ 

ด้วยดาวเทียม; ระบบเดินเรือด้วยแรงเฉื่อยติดตามการเคล่ือนที่ของเรือโดยไม่ต้องอาศัยแหล่งอ้างอิง 

จากภายนอก (เช่น สัญญาณวิทยุ หรือดาวต่าง ๆ) ด้วยการวัดอัตราเร่งของเรือและนำ�มาคำ�นวณ 

เป็นการเคลื่อนท่ีของเรือ แต่วิธีเดียวในการยืนยันความถูกต้องของตำ�บลที่เรือยังคงต้องอาศัยจุดอ้างอิง

นิยามศัพท์
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จากภายนอกตัวเรือ และด้วยเหตุผลด้านความปลอดภัย ระบบ เดินเรือด้วยแรงเฉื่อยจึงมักถูกใช้ประกอบ

กับระบบหาที่เรือที่อาศัยแหล่งอ้างอิงจากภายนอก จึงเป็นที่มาของการพัฒนาระบบหาที่เรือด้วยดาวเทียม

ที่เกิดมาจากความต้องการระบบที่สามารถให้ตำ�บลที่ที่มีความถูกต้องแม่นยำ�สูงตลอด ๒๔ ชั่วโมง และ 

มีพื้นที่ครอบคลุมทั่วโลก

	 Unmanned Undersea Vehicles (UUV) : ยานใต้นํ้าไร้คนขับคือยานที่ปฏิบัติการใต้นํ้าได้

โดยปราศจากคนขับเคลื่อนบนยาน มีทั้งการควบคุมระบบระยะไกล ระบบกึ่งอัตโนมัติ และระบบอัตโนมัติ

	 Remotely Operated Vehicles (ROV) : ยานสำ�รวจใตน้ํา้แบบมสีายบงัคบัไรค้นขบั สามารถ

ปฏิบัติงานได้ในความลึกที่คนไม่สามารถดำ�ลงไป

	 Ambient Noise : คือ เสียงทุกชนิดที่เกิดในมหาสมุทร เนื่องจากสภาพแวดล้อมต่าง ๆ

	 Light Emitting Diodes (LED) : ไดโอดเปล่งแสงเป็นอุปกรณ์สารกึ่งตัวนำ�อย่างหน่ึง  

จัดอยู่ในจำ�พวกไดโอด ท่ีสามารถเปล่งแสงในช่วงสเปกตรัมแคบเมื่อถูกไบอัสทางไฟฟ้าในทิศทาง 

ไปข้างหน้า ปรากฏการณ์น้ีอยู่ในรูปของ Electroluminescence สีของแสงที่เปล่งออกมานั้น 

ขึ้นอยู่กับองค์ประกอบทางเคมีของวัสดุกึ่งตัวนำ�ท่ีใช้และเปล่งแสงได้ใกล้ช่วงอัลตราไวโอเลต ช่วงแสง 

ที่มองเห็น และช่วงอินฟราเรด

	 Unmanned Aerial Vehicle (UAV) : อากาศยานไร้คนขับมีรูปร่าง ขนาด รูปแบบ 

และเอกลักษณ์ท่ีแตกต่างกันออกไป ตามหลักแล้วอากาศยานไร้คนขับก็คือ โดรน (Drone) นั่นเอง 

เป็นอากาศยานที่ควบคุมจากระยะไกล ใช้การควบคุมอัตโนมัติซ่ึงมีอยู่ ๒ ลักษณะ คือ การควบคุม

อตัโนมัตจิากระยะไกล และการควบคมุแบบอัตโนมตัโิดยใช้ระบบการบนิด้วยตนเองซึง่ต้องอาศยัโปรแกรม

คอมพิวเตอร์ที่มีระบบที่ซับซ้อนแล้วมีการติดตั้งไว้ในอากาศยาน

	 Network Centric Warfare (NCW) : คือ ทฤษฎีการสงครามที่ใช้เครือข่ายเป็นศูนย์กลาง 

เป็นการเปล่ียนแปลงจากยุคอุตสาหกรรม (Industrial Edge) สู่ยุคของข้อมูลข่าวสาร (Information 

Edge) และจากการให้ความสำ�คัญในการใช้กำ�ลังรบในพื้นที่การรบ (Engagement) มากที่สุด 

มาเป็นการเฉลี่ยการให้ความสำ�คัญกับ Engagement, Information และ Command and Control 

ในอัตราส่วนเท่าเทียมกัน เพราะความเช่ือท่ีว่าหากฝ่ายเรามีข้อมูลข่าวสารท่ีเหนือกว่าข้าศึก (Information 

Superiority) จะทำ�ให้เกิดความตระหนักรู้ในสถานการณ์ (Situation Awareness : SA) ร่วมกัน 

ในทุกระดับ ทำ�ให้การตัดสินตกลงใจจากส่วนบัญชาการและควบคุมที่ส่ังการไปยังหน่วยรบเป็นไปด้วย 

ความถูกต้อง รวดเร็ว และแม่นยำ� ก่อให้ความได้เปรียบเหนือข้าศึก

	 Torpedo Seekers : ส่วนนำ�วิถีเข้าหาเป้าในขั้นสุดท้าย ซึ่งส่วนใหญ่จะเป็นโซนาร์ขนาดจิ๋ว 

ติดอยู่บริเวณส่วนหัวของลูกตอร์ปิโด 

	 Active Sonar : เปน็ระบบทีส่ง่พลงังานเสยีงลงไป ในนํา้ และรบัเสยีงทีส่ะทอ้นกลบัมาเขา้เครือ่ง 

ได้ข้อมูลเป้าที่แน่นอนทั้งทางแบริ่งและระยะ   แต่เปิดเผยตัวเอง และมีระยะตรวจจับใกล้

	 Passive Sonar : เป็นระบบโซนาร์ท่ีดักฟังเสียงท่ีแพร่ออกมาจากเป้าหมาย ท้ังเสียงท่ีแพร่ออกไป

โดยเจตนาและไม่เจตนา เป็นระบบทางรับที่ไม่เปิดเผยตัวเอง สามารถจับเป้า ได้ในระยะไกล แต่ได้ข้อมูล

เฉพาะทิศทางของเป้าหมายเท่านั้น เหมาะสําหรับใช้ติดตั้งในเรือดํานํ้า
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